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1. P o p is  r e g u lá to r u  
1.1 Základní funkce 
Regulátory jalového výkonu typ u N ovar js ou p lně  autom atic ké p řís troje, um ož ň ujíc í op tim ální říz ení 
kom p enz ac e jalového výkonu. 
P řís troje js ou vyb aveny p řes ným  nap ě ťovým  a p roud ovým  m ě říc ím  ob vod em  a d igitálním  
z p rac ováním  nam ě řenýc h hod not je d os až eno vys oké p řes nos ti vyhod noc ení jak s kuteč né efektivní 
hod noty p roud u, tak ú č iníku. 
P řís troje p rovád ě jí výp oč et z áklad ní harm onic ké s lož ky č inného a jalového p roud u algoritm em  F F T . 
O b d ob ným  z p ů s ob em  je vyhod noc ena i z áklad ní harm onic ká s lož ka nap ě tí a tím  je z ajiš tě na p řes ná 
funkc e m ě ření a regulac e i v p od m ínkác h z kres lení vyš š ím i harm onic kým i s lož kam i. 
N ap ě ťový m ě říc í ob vod  je u p řís trojů  N ovar-1 0 6 /1 1 4  vnitřně  p řip ojen k nap ájec ím  s vorkám  2 3 0  V s tř., u 
p řís trojů  N ovar-2 0 6 /2 1 4  je od d ě lený a um ož ň uje p řip ojení nap ě tí v roz s ahu 1 0 0  až  6 9 0  V s tř. P roud ový 
m ě říc í vs tup  je univerz ální p ro nom inální hod notu s ekund árního p roud u M T P  1 A  neb o 5 A . M ě říc í 
vs tup y lz e p řip ojit k regulátoru v lib ovolné kom b inac i, ted y lib ovolné fáz ové neb o s d ruž ené nap ě tí a 
p roud  lib ovolné fáz e. 
Ins talac e p řís troje je p lně  autom atiz ována. Regulátor autom atic ky z jis tí jak z p ů s ob  p řip ojení, tak 
velikos t jed notlivýc h p řip ojenýc h kom p enz ač níc h s tup ň ů . Ruč ní z ad ání tě c hto p aram etrů  je rovně ž  
m ož né. 
Regulac e p rob íhá ve vš ec h č tyřec h kvad rantec h a její ryc hlos t je z ávis lá jak na velikos ti regulač ní 
od c hylky, tak na její p olaritě  (p řekom p enz ování/ned okom p enz ování) . P řip ínání a od p ínání 
kom p enz ač níc h kond enz átorů  je p rovád ě no tak, ab y op tim ální s tav kom p enz ac e b yl d os až en jed iným  
regulač ním  z ás ahem  a m inim álním  p oč tem  p řep ínanýc h s tup ň ů . P řitom  p řís troj volí jed notlivé s tup ně  
s  ohled em  na jejic h rovnom ě rné z atě ž ování a p řed nos tně  p řip íná s tup ně , které b yly od ep nuty nejd éle 
a jejic hž  z b ytkový náb oj je ted y m inim ální. 
B ě hem  regulac e p rovád í p řís troj p rů b ě ž nou kontrolu kom p enz ač níc h s tup ň ů . P ři z jiš tě ní výp ad ku neb o 
z m ě ny hod noty s tup ně  je p ři od p ovíd ajíc ím  nas tavení tento s tup eň  d oč as ně  vyřaz en z  regulac e. 
D oč as ně  vyřaz ený s tup eň  je p eriod ic ky tes tován a p říp ad ně  z ařaz en z p ě t d o regulač ního p roc es u. 
Regulátory js ou urč eny p ro s ítě  s  nom inální frekvenc í nap ě tí 5 0  neb o 6 0  H z . P o p řip ojení nap ě tí je 
p rů b ě ž ně  vyhod noc ována d om inantní z áklad ní harm onic ká s lož ka nap ě ťového s ignálu a p od le ní 
regulátor urč í nom inální frekvenc i a p řiz p ů s ob í p od le ní autom atic ky s vou funkc i. 
P ři m ě ření p roud u s e vyhod noc ují ú rovně  harm onic kýc h s lož ek p roud u d o 1 9 . řád u. Z  tě c hto hod not je 
s p oč ítána ú roveň  c elkového harm onic kého z kres lení p roud u (T H D ), kterou lz e s led ovat na d is p leji. 
P řitom  lz e nas tavit m ez ní ú roveň  T H D , p ři které regulátor od p ojí vš ec hny kom p enz ač ní s tup ně  a tím  
z ab rání jejic h p oš koz ení. M im o to s e nejnep říz nivě jš í hod noty T H D , hod noty vyb ranýc h harm onic kýc h 
s lož ek a m inim ální hod nota ú č iníku z az nam enává d o p am ě ti p řís troje p ro p oz d ě jš í analýz u. 
V ed le kom p enz ač níc h kond enz átorů  lz e k regulátoru p řip ojit i kom p enz ač ní tlum ivky (d ekom p enz ac e 
s ítě ). L ib ovolný výs tup  lz e nas tavit jako p evný. 
Regulátory s e d od ávají ve d vou z áklad níc h p roved eníc h p od le p oč tu výs tup ů  : N ovar-1 0 6 /2 0 6  s e š es ti 
výs tup ním i relé a N ovar-1 1 4 /2 1 4  s e č trnác ti výs tup ním i relé. Regulátory N ovar řad y 2 x x  m ají op roti 
regulátorů m  řad y 1 x x  navíc  od d ě lený nap ě ťový m ě říc í vs tup  a vs tup  p ro volb u d ruhého tarifu. 
O b ě  řad y regulátorů  ob s ahují reléový výs tup  „A larm “, jehož  aktivac i lz e nas tavit na s ignaliz ac i 
nes tand ard níc h s tavů , jako p od p roud , nad p roud , výp ad ek m ě říc ího nap ě tí, p řekroč ení nas tavené 
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úrovně harmonického zkreslení, stav nedokompenzování/překompenzování, překročení mezního 
počtu  sepnu tí stu pně, vý padek stu pně neb o stav zpětného napájení. 
V š echny  ty py  reg u látorů  lze ob jednat v provedení rozš ířeném o g alvanicky  oddělenou  komu nikační 
linkou  ty pu  R S -2 3 2 , případně R S -4 8 5 . V e spojení se vzdálený m počítačem pak lze dálkově sledovat 
vš echny  měřené hodnoty  a provádět parametrizaci reg u látoru . 
1.2 Historie verzí 
č. verze datu m u volnění poznámka 

1 .4  1 0 /1 9 9 9  - základní verze 
1 .5  0 1 /2 0 0 0  - doplněny  fu nkce pro dálkovou  komu nikaci 
1 .6  0 4 /2 0 0 0  - v manu álním rež imu  ob novení stavu  vý stu pů  po zapnu tí 

- periodické prob liknu tí čísla parametru  
- úpravy  v procesu  odstavení stu pně (poku s o znovu zařazení do 
reg u lace, zpřesň ovací proces) 
- úprava procesu  au t. rozpoznávání stu pň ů  - zrovnoměrnění  a 
zvý š ení povoleného rozpty lu  u  nízký ch hodnot 

1 .7  1 2 /2 0 0 0  - doplněno au tomatické přepínání 5 0 /6 0  H z 
- hodnota minimálního měřicího prou du  sníž ena na 0 ,0 1 A  

1 .8  0 4 /2 0 0 1  - rozš ířen rozsah měření T H D  a harmonický ch 
- zavedena volitelná ry chlost komu nikační linky  

1 .9  0 1 /2 0 0 2  - optimalizace reg u lačního alg oritmu  
- max . počet dekompenzačních tlu mivek zvý š en na 1 0  

1.3 Čelní panel 
Č elní panel přístroje tvoří číselný  displej, indikační L E D -diody  a pole ovládacích tlačítek 

Obr. 1 : Č e ln í p a n e l 

REGULÁTOR JALOVÉHO VÝKONU
POW ER FACTOR CONTROLLERNOVAR-214

IND.

   1: požadovaný cos 
   2: doba regulace ind.
   3: doba regulace kap.
 12: MTP - primární
 13: MTP - sekundární
 14: doba znovuzapnutí
 15: napětí - FN/FF
 16: aut. rozp. připojení
 20: aut. rozp. stupňů

ϕ 25: hodnoty stupňů
26: pevné stupně
30: nastavení alarmu
40: stav alarmu
41: min. cos 
2: max. THD43: max. harm.44: počet sepnutí46: stav doby regulace

ϕ
4

Alarm-stavy:
1: podproud
2: nadproud
3: chyba komp.
4: ztráta napětí
5: THD >
6: počet sepnutí
8: zpětné napájení
9: chyba stupně

MP

6

KAP. THD

5432 1    
cos

A 7

89101112

14

13

Parametry
Ručně
Zpětné napájení
Alarm
Editace
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1.4 Číselný displej 
Informace zobrazované na číselném displeji lze rozdělit do 3 hlavní skupiny údajů : 

• okamž ité naměřené hodnoty v síti, jako účiník, proud, T H D  proudu atd. 
• parametry reg ulá toru 
• testovací a chybová  hlá š ení 

1.4.1 O k a m ž ité  n a m ě ř e n é  h o d n o ty  
R ež im zobrazení okamž itý ch hodnot je zá kladní zobrazovací rež im, do něhož  se reg ulá tor přepne po 
zapnutí napá jecího napětí. P okud obsluha provede přepnutí do rež imu zobrazení parametrů, lze se 
vrá tit zpět do rež imu zobrazení okamž itý ch hodnot stisknutím tlačítka M (měření ). 
R eg ulá tor se automaticky vrá tí zpět do rež imu zobrazení okamž itý ch hodnot asi po třiceti sekundá ch 
od okamž iku, kdy obsluha přestane manipulovat s ovlá dacími tlačítky (případně po pěti minutá ch při 
zobrazení stavu doby reg ulace - viz popis parametru č.4 6  dá le). 
V  rež imu zobrazení okamž itý ch hodnot svítí vž dy jedna z L E D -diod COS , A , THD . T yto L E D -diody 
identifikují zobrazovanou hodnotu. O kamž ité zobrazované hodnoty jsou uspořá dá ny v tzv. větvích - 
viz O br. 2 

O b r. 2 : Z o b ra z e n í o k a m ž itý c h  h o d n o t - s tru k tu ra  

H lavní větev obsahuje ná sledující okamž ité hodnoty : 
• COS - účiník. H odnota odpovídá  okamž itému poměru činné slož ky k celkové hodnotě 

zá kladní harmonické proudu v síti. K ladná  hodnota znamená  induktivní účiník, zá porná  
hodnota kapacitní účiník 

• Ieff - efektivní hodnota proudu v síti (včetně vyš š ích harmonický ch slož ek) v ampérech 

 

C o s  

T H D  

Ie ff 
Vě te v  z á k la d n í 
h a r m o n ic k é  
p r o u d u  

Věte v  v y ššíc h  
h a r m o n ic k ýc h  

H la v n í v ě te v  

3 . h a r  

7 . h a r  

5 . h a r  

I5 0 č 

I5 0 j 

1 1 . 
h
a
r 

1 3 . 
h
a
r 

1 7 . 
h
a
r 

M 

M 
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• THD - ú rov e ň  c e lk ov é h o h a rm on ic k é h o z k re s le n í p rou du  v  s íti (T ota l H a rm on ic  D is tortion ) 
- ta to h odn ota  v  p roc e n te c h  je  v y p oč te n a  z  n a m ě ře n é h o p rů b ě h u  p rou du  a lg oritm e m  F F T  
a  u dá v á  p om ě r ob s a h u  v y š š íc h  h a rm on ic k ý c h  s lož e k  p rou du  a ž  do 1 9 . h a rm on ic k é  k  
ú rov n i z á k la dn í h a rm on ic k é  p rou du . T a to h odn ota  s e  z ob ra z u je  p ou z e  te h dy , dos a h u je -li 
c e lk ov é  z a tíž e n í v  s íti a le s p oň  5 %  n om in á ln íh o z a tíž e n í (dle  n om in á ln í h odn oty  p rim á ru  
M T P ) 

J e dn otliv é  z ob ra z e n é  h odn oty  lz e  p ře p ín a t tla č ítk y  ↑↑↑↑, ↓↓↓↓. 
P ok u d je  z ob ra z e n a  h odn ota  Ieff, lz e  s tis k e m  tla č ítk a  M (m ě ře n í) p ře p n ou t do v ě tv e  z á k la dn í 
h a rm on ic k é  p rou du . T a to v ě te v  ob s a h u je  dv ě  h odn oty  : 

• I50č - č in n á  s lož k a  z á k la dn í h a rm on ic k é  p rou du . T a to h odn ota  v  a m p é re c h  je  n a  dis p le ji 
ide n tifik ov á n a  p ís m e n e m  r (r ja k o re á ln á  =  č in n á  s lož k a ) 

• I50j - ja lov á  s lož k a  z á k la dn í h a rm on ic k é  p rou du  v  a m p é re c h . p odle  c h a ra k te ru  je  
ide n tifik ov á n a  p ís m e n e m  L (in du k tiv n í) n e b o C (k a p a c itn í) 

P oz n á m k a  : oz n a č e n í I5 0 č , I5 0 j je  odv oz e n o od fre k v e n c e  z á k la dn í h a rm on ic k é  s lož k y , k te rá  je  
ob v y k le  5 0  H z . V  s ítíc h  s  n om in á ln í fre k v e n c í 6 0  H z  m á  s a m oz ře jm ě  z á k la dn í h a rm on ic k á  s lož k a  
fre k v e n c i 6 0  H z . 
V e  v ě tv i s e  lz e  op ě t p oh y b ov a t s tis k e m  tla č íte k  ↑↑↑↑, ↓↓↓↓. N á v ra t do h la v n í v ě tv e  ok a m ž itý c h  h odn ot lz e  
p rov é s t s tis k e m  tla č ítk a  M . 
D o v ě tv e  v y š š íc h  h a rm on ic k ý c h  p rou du  lz e  p ře p n ou t p ři z ob ra z e n é  h odn otě  T H D  s tis k e m  tla č ítk a  M . 
P o s tis k u  tla č ítk a  s e  n a  ok a m ž ik  z ob ra z í č ís lo h a rm on ic k é  a  p oté  s e  z ob ra z í h odn ota  té to h a rm on ic k é  
v  p roc e n te c h  z á k la dn í h a rm on ic k é . H odn ota  s e  z ob ra z u je  p ou z e  te h dy , dos a h u je -li c e lk ov é  z a tíž e n í v  
s íti a le s p oň  5 %  n om in á ln íh o z a tíž e n í (dle  n om in á ln í h odn oty  p rim á ru  M T P ). 
S tis k e m  tla č íte k  ↑↑↑↑, ↓↓↓↓ lz e  p ře p ín a t m e z i je dn otliv ý m i v y b ra n ý m i h a rm on ic k ý m i s lož k a m i : 3 ., 5 ., 7 ., 1 1 ., 
1 3 . a  1 7 . T y to h a rm on ic k é  s lož k y  b y ly  z v ole n y  p roto, p rotož e  re p re z e n tu jí n e jč a s tě jš í p říp a dy  z k re s le n í 
a  je jic h  h odn oty  v z h le de m  k  os ta tn ím  s lož k á m  b ý v a jí n e jv y š š í. N á v ra t do h la v n í v ě tv e  ok a m ž itý c h  
h odn ot lz e  p rov é s t op ě t s tis k e m  tla č ítk a  M. 
 
1.4.2 P a r a m e tr y  r e g u lá to r u  
S tis k n u tím  tla č ítk a  P (p a ra m e try )  lz e  z ob ra z it tz v . p a ra m e try  re g u lá toru . N e jdřív e  s e  n a  ok a m ž ik  
z ob ra z í č ís lo a u tom a tic k y  p a ra m e tru  a  p oté  s e  z ob ra z í je h o h odn ota . Č ís lo s le dov a n é h o p a ra m e tru  
p řitom  p ro le p š í orie n ta c i a u tom a tic k y  p rob lik á v á  p o p ě ti s e k u n dá c h . 
V  re ž im u  z ob ra z e n í p a ra m e trů  s v ítí L E D -dioda  Parametry. 
P a ra m e try  lz e  roz dě lit do tří h la v n íc h  s k u p in  : 

• P a ra m e try  u rč u jíc í fu n k c i re g u lá toru . T y to p a ra m e try  lz e  n a s ta v ov a t a  tím  ov liv ň ov a t 
re g u la č n í p roc e s . P a tří m e z i n ě  p ož a dov a n ý  ú č in ík , dob a  re g u la c e , dob a  b lok ov á n í 
z n ov u z a p n u tí a td. 

• P a ra m e try  in dik u jíc í ok a m ž itý  s ta v  re g u lá toru . J e dn á  s e  o ok a m ž itý  s ta v  a la rm u  (p a ra m e tr 
č . 4 0 ), p oru c h ov ý  s ta v  p řís troje  (p a ra m e tr č . 4 5 ) a  s ta v  dob y  re g u la c e  (p a ra m e tr č . 4 6 ). 
H odn otu  tě c h to p a ra m e trů  n a s ta v u je  re g u lá tor a  s lou ž í p ro b liž š í ide n tifik a c i 
n e s ta n da rdn íc h  n e b o p oru c h ov ý c h  s ta v ů  a  p odrob n ě jš í s le dov á n í p rů b ě h u  re g u la č n íh o 
p roc e s u  
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• Zaznamenané parametry sítě a regulátoru v průběhu regulace. Jsou to jednak extrémní 
naměřené hodnoty v síti ( minimální ú č iník, maximální T H D  a ú rovně harmonický ch 
proudu), jednak poč et sepnutí jednotlivý ch kompenzač ních stupň ů. T yto hodnoty 
nastavuje regulátor a obsluha má mož nost je pouze vynulovat. 

P arametry jsou uspořádány dle pořadového č ísla v hlavní větvi - viz O br. 3. N ěkteré z parametrů ( 
parametr č . 2 5 -proud stupň ů, 2 6 -pevné stupně, 30 - nastavení alarmu, 4 0 -stav alarmu, 4 3-max. 
hodnoty harmonický ch,  4 4 -poč et sepnutí stupň ů) jsou pro lepš í přehlednost umístěny v tzv. 
vedlejš ích větvích. D o vedlejš í větve lze u vybraný ch parametrů přepnout stiskem tlač ítka P 
(parametry) a stejný m způsobem se lze vrátit zpět do hlavní větve. Zobrazení parametrů ve vedlejš í 
větvi lze identifikovat podle oddělující pomlč ky mezi č íslem parametru a hodnotou - například v hlavní 
větvi se při zobrazení parametru č . 2 6  (pevné stupně) objeví nápis 01 C01 C01 C01 C  (stupeň  č . 1  je regulač ní 
kapacitní). P okud chceme zobrazit stavy ostatních stupň ů, je nutné přepnout zobrazení do vedlejš í 
větve stiskem tlač ítka P. N a displeji se nápis změní na 01010101----CCCC  a nyní lze listovat mezi hodnotami 
stupň ů ve vedlejš í větvi. O pakovaný m stiskem tlač ítka P se zobrazení přepne zpět do hlavní větve 
(pomlč ka zmizí). 

O b r. 3 : Z o b ra z e n í p a ra m e trů  - s tru k tu ra  

P ři zobrazení parametrů indikuje L E D -dioda Editace, zda lze právě zobrazený  parametr editovat - 
pokud svítí, lze hodnotu parametru změnit. P okud je zhasnutá, nelze hodnotu parametru měnit - buď to 
je zobrazený  parametr takového charakteru, ž e jej obsluha nemůž e měnit vůbec (např. parametr č . 4 0  
- stav alarmu), nebo je editace zablokována heslem. 
N ávrat do rež imu zobrazení okamž itý ch hodnot lze provést stiskem tlač ítka M (měření) . R egulátor se 
do tohoto rež imu automaticky vrátí asi po třiceti sekundách od okamž iku, kdy obsluha přestane 
manipulovat s ovládacími tlač ítky. 
Vý jimka : Ve stavu Ručně nelze hodnoty parametrů prohlíž et. P o stisku tlač ítka P (parametry) se 
zobrazí okamž ité hodnoty vý stupů - viz popis tohoto stavu níž e. 

 

H la v n í v ě te v  

V e d le jš í v ě te v  

P-0 1  

P-0 3  

P-0 2  

P-2 5  

P-x x  

0 1 -C 

1 4 -C 

P 
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1.4.3 T e s to v a c í a  c h y b o v á  h lá š e n í 
V režimu zobrazení okamžitých hodnot se v některých případech objeví místo hodnoty  okamžité ho 
ú č iníku testovací nebo chy bové  hlá š ení. J ednotlivá  hlá š ení jsou podrobněji popsá na dá le. V těchto 
případech, kdy  zobrazená  hodnota nemá  význam okamžité ho ú č iníku, L E D -dioda COS bliká . 

1.5 Indikační LED-diody 
Vedle č íselné ho displeje a s ním souvisejících L E D -diod COS , A , THD , Parametry a Editace 
obsahuje č elní panel dalš í indikač ní L E D -diody . 

1.5 .1 In d ik a c e  s ta v u  v ý s tu p ů  
P ole L E D -diod v pravé  horní č á sti č elního panelu zobrazuje okamžitý stav výstupních relé . J ednotlivé  
L E D -diody  jsou označ eny  č íslem 1  až 6 , případně 1  až 1 4  a svým svitem indikují sepnutý stav 
odpovídajícího výstupního relé . 
P okud některá  z těchto L E D -diod bliká , znamená  to, že reg ulá tor chce tento výstup sepnout, ale musí 
č ekat na uply nutí blokovací doby . O dpovídající výstupní relé  je rozepnuto a bude sepnuto, jakmile 
uply ne doba bloková ní znovuzapnutí. 
Výjimkou je ú vodní test zobrazení pro kontrolu funkč nosti vš ech zobrazovacích prvků . V tomto testu je 
na displeji zobrazen ná pisTESTTESTTESTTEST  a vš echny  indikač ní L E D -diody  jsou postupně rozsvíceny  a 
zhasnuty . Vš echna výstupní relé  zů stá vají přitom rozepnuta. 

1.5 .2  In d ik a c e  tr e n d u  
T y to L E D  indikují velikost odchy lky  skuteč né ho okamžité ho jalové ho výkonu v síti od hodnoty  
optimá lního jalové ho výkonu, který by  odpovídal nastavené  hodnotě požadované ho ú č iníku. 
P okud je tato odchy lka menš í než polovina hodnoty  jalové ho výkonu nejmenš ího kondenzá toru, jsou 
obě L E D -diody  zhasnuté . V případě, že je odchy lka větš í než polovina, ale menš í než hodnota 
jalové ho výkonu nejmenš ího kondenzá toru, odpovídající L E D -dioda bliká  - v případě 
nedokompenzová ní bliká  L E D -dioda označ ená  IND, při překompenzová ní bliká  L E D -dioda označ ená  
KAP. P okud odchy lka překroč í hodnotu nejmenš ího kondenzá toru, odpovídající L E D -dioda svítí 
trvalým svitem. 
Výjimku ve funkci těchto L E D -diod tvoří ná sledující stavy : 

• není definová n způ sob připojení měřícího U  a I (parametr č . 1 6 ) 
• probíhá  proces automatické ho rozpozná ní připojení 
• probíhá  proces automatické ho rozpozná vá ní proudů  stupň ů  

V případě, že není definová n způ sob připojení, obě L E D -diody  blikají, v ostatních dvou případech jsou 
zhasnuté . 

1.5.3 In d ik a c e  s ta v u  Ručně 
B likající L E D -dioda označ ená  Ručně sig nalizuje, že reg ulá tor je přepnut do tzv. ruč ního (manuá lního) 
režimu. R eg ulač ní funkce reg ulá toru je přitom odstavena. 
P okud je tato L E D -dioda zhasnutá  a zobrazení je v režimu Měření (tzn. dioda Parametry je 
zhasnutá ), prová dí reg ulá tor standardní reg ulač ní funkci, případně prová dí automatické  rozpozná vá ní 
připojení nebo automatické  rozpozná vá ní proudů  výstupů . 
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1.5.4 In d ik a c e  z p ě tn é h o  n a p á je n í 
Po k u d  re g u lá to r z n á  z p ů s o b  p řip o je n í (m ě říc íh o  n a p ě tí a  p ro u d u ), tz n . p o k u d  již  ú s p ě š n ě  p ro b ě h l 
p ro c e s  a u to m a tic k é h o  ro z p o z n á v á n í p řip o je n í, n e b o  b y l z p ů s o b  p řip o je n í z a d á n  ru č n ě , in d ik u je  L E D -
d io d a  Zpětné napájení s m ě r p ře n o s u  e n e rg ie . Po k u d  je  z h a s n u tá , p ro té k á  e n e rg ie  o d  
p ře d p o k lá d a n é h o  z d ro je  k e  s p o tře b ič i. Po k u d  L E D -d io d a  b lik á , p ro té k á  e n e rg ie  o p a č n ý m  s m ě re m . 

1.5.5 In d ik a c e  a la r m u  
R e g u lá to r je  v y b a v e n  s ig n a liz a č n ím  re lé  Alarm . C h o v á n í to h o to  re lé  lz e  n a s ta v it d le  p o p is u  
u v e d e n é h o  n íž e . L E D -d io d a  Alarm s ig n a liz u je  s ta v  to h o to  re lé , tz n . ž e  p o k u d  je  v ý s tu p n í k o n ta k t re lé  
Alarm s e p n u t, L E D -d io d a  b lik á . 
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2. In s ta la c e  
2.1 Mechanická montáž 
Přístroj je vestavěn v plastové krabičce, určené pro montáž do panelu rozvaděče. Rozměry 
potřebnéh o vý řezu jsou 1 3 8 x 1 3 8  mm. Po zasunutí do vý řezu je přístroj fix ován zámky. 

2.2 Připojení 
K  připojení reg ulátoru slouží konektory se š roubovacími svorkami na zadní stěně reg ulátoru. 
Rozložení sig nálů  na těch to konektorech  je patrné z O br. 4, O br. 5. 
Příklady zapojení reg ulátorů  jsou uvedeny ve zvláš tní kapitole. 

 O b r. 4 : R e g u lá to r N o v a r-1 1 4 - k o n e k to ry  

 
 
M ax imální prů řez připojovaný ch  vodičů  je 1 ,5 mm2. 

2.2.1 N a p á je c í n a p ě tí 
Reg ulátor vyžaduje pro svoji činnost napájecí napětí jmenovité h odnoty 2 3 0  V  stř. o frekvenci 50  nebo 
6 0  H z, přičemž potřebný  příkon je max . 1 0  V A . N apájecí napětí se připojuje ke svorkám č. 3  (L1) a 4 
(N). N apájení reg ulátoru je vnitřně jednopó lově jiš těno tavnou pojistkou T 0 ,1 L . 
U  reg ulátorů  řady 2 x x  jsou napájecí svorky č. 3  (L1) a 4 (N) vnitřně propojeny se svorkami č. 5 (L1) a 
6  (N), které lze využít pro propojení napájecíh o napětí se vstupem měřícíh o napětí (svorky č. 7 - L1 a 9  
-L2/N). 
 

L1L2L3N

ZDROJ SPOTŘEBIČ

1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12 13 14

ALARM

5A
(1A)

max.
10A

230 VAC
k l L1 N

                            

Nap.: 230 V~50 Hz  Příkon: 10VA       
IP 4X Made in Czech Republic

Výr.č./verze.:                  /
NOVAR-106 114 / 232 485             

Datum výroby :              /

NOVAR-114NOVAR-106

RS-232/485Rx
+U A B GND

Tx GND
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Obr. 5 R e g u lá to r N o v a r-2 1 4  - k o n e k to ry  

 
 
N a p á je c í s v o rk a  č . 3  (L1) v n itřn ě  p ro p o je n a  s e  s p o le č n ý m  p ó le m  v ý s tu p n íc h  re lé . J iš tě n í n a p á je c íh o  
v s tu p u  re g u lá to ru  je  p ro to  n u tn é  d im e n z o v a t i p o d le  p řík o n u  p o u ž itý c h  v ý s tu p n íc h  s ty k a č ů . 
P ro to ž e  p řís tro j n e m á  v la s tn í s íť o v ý  v y p ín a č , je  n u tn é  d o  n a p á je c íh o  o b v o d u  z a řa d it o d p o jo v a c í p rv e k  
( v y p ín a č  - v iz  s c h é m a  in s ta la c e  ). M u s í b ý t u m ís tě n ý  p řím o  u  p řís tro je  a  m u s í b ý t s n a d n o  d o s a ž ite ln ý  
o b s lu h o u . O d p o jo v a c í p rv e k  m u s í b ý t o z n a č e n  ja k o  o d p o jo v a c í p rv e k  z a říz e n í. J a k o  o d p o jo v a c í p rv e k  
je  v h o d n é  p o u ž ít jis tič  o  jm e n o v ité  h o d n o tě  1 0 A , m u s í v š a k  b ý t z ře te ln ě  o z n a č e n a  je h o  fu n k c e  a  s ta v  ( 
z n a č k a m i „O “ a  „I“ d le  Č S N  E N  6 1 0 1 0 -1  ). 
2.2.2 M ě ř íc í n a p ě tí 
2.2.2.1 Regulátory řady 1xx 
U  re g u lá to rů  řa d y  1 x x  s lo u ž í n a p á je c í n a p ě tí z á ro v e ň  ja k o  m ě říc í a  n e n í te d y  n u tn o  (a n i m o ž n o ) m ě říc í 
n a p ě tí s a m o s ta tn ě  p řip o jo v a t. 
2.2.2.2 Regulátory řady 2xx 
R e g u lá to ry  řa d y  2 x x  js o u  v y b a v e n  u n iv e rz á ln ím , g a lv a n ic k y  o d d ě le n ý m  n a p ě ť o v ý m  m ě říc ím  v s tu p e m . 
U m o ž ň u je  p řip o je n í m ě říc íh o  n a p ě tí v  ro z s a h u  n o m in á ln íc h  n a p ě tí 1 0 0  a ž  6 9 0  V  s tř., a  to  ja k  
fá z o v é h o , ta k  s d ru ž e n é h o . V  z á k la d n í o rie n ta c e  p řip o je n í s e  p řip o jí fá z e  L 1  n a  s v o rk u  L1 (č . 7 ) a  
s tře d n í (n u lo v ý ) v o d ič  n a  s v o rk u  L2/N (č . 9 ). N o m in á ln í fre k v e n c e  n a p ě ť o v é h o  s ig n á lu  (re s p . 
d o m in a n tn í h a rm o n ic k á  s lo ž k a ) m ů ž e  b ý t 5 0  n e b o  6 0  H z . 
M ě říc í n a p ě tí m u s í b ý t e x te rn ě  jiš tě n o . P o k u d  je  m ě říc í n a p ě tí s h o d n é  s  n a p á je c ím  n a p ě tím , m ů ž e  b ý t 
jiš tě n o  s p o le č n ý m  jis tič e m . V  o p a č n é m  p říp a d ě  m u s í b ý t o b ě  v ě tv e  jiš tě n y  p o jis tk a m i n e b o  jis tič i o  
jm e n o v ité  h o d n o tě  1  a ž  6 A . 

L1L2L3N

ZDROJ SPOTŘEBIČ

1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12 13 14

ALARM

5A
(1A)

max.
10A

100÷690 VAC230 VAC
k l L1 N

N L1 L2/NL1

max. 6A max. 6A
2. TARIF

                            

Nap.: 230 V~50 Hz  Příkon: 10VA       
IP 4X Made in Czech Republic

Výr.č./verze.:                  /
NOVAR-206 214 / 232 485             

Datum výroby :              /

NOVAR-214NOVAR-206

RS-232/485Rx
+U A B GND

Tx GND
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2.2.3 M ě ř íc í p r o u d  
Výstupy z proudového měřícího tra n sformá toru (M T P ) se  připojují k  svork á m č . 1  (svork a  k) a  2  
(svork a  l). L ze  použ ít M T P  s n omin á ln ím výstupn ím proude m 5 A  n e b o 1 A  - pro sprá vn ou č in n ost 
re g ulá toru je  n utn é hodn otu n omin á ln ího se k un dá rn ího proudu M T P  za da t při n a sta ve n í přístroje  
(pa ra me tr č . 1 3  - viz dá le ). P roti n á hodn ému povyta ž e n í a  přípa dn ému n e ž á doucímu pře ruš e n í 
proudového ok ruhu je  přísluš n ý k on e k tor vyb a ve n  š roub ovým za jiš těn ím. 
 

2.2.4  P o r u c h o v á  s ig n a liz a c e  
P řístroj je  vyb a ve n  pomocn ým re lé „A la rm“ pro sig n a liza ci n e sta n da rdn ích sta vů . K on ta k t tohoto re lé 
je  vyve de n  n a  svork á ch č . 1 7  a  1 8 . L ze  je j za tíž it proude m 4 A  při 2 5 0 V stř. 
 

2.2.5  V ý s tu p n í r e lé  
P řístroj ob sa huje  6  n e b o 1 4  výstupn ích re lé (dle  typu re g ulá toru). K on ta k ty re lé jsou vyve de n y n a  
svork y č . 1 9  a ž  3 2 . S pole č n é k on ta k ty re lé jsou vn itřn ě propoje n y s n a pá je cí svork ou č . 3  (L1) - při 
se pn utí výstupn ího re lé se  te dy n a  odpovída jící výstupn í svorce  ob je ví n a pá je cí n a pětí 2 3 0 V stř. 
K on ta k ty výstupn ích re lé jsou oš e tře n y pomocí va ristorů . L ze  je  za tíž it proude m 4 A  při 2 5 0 V stř. 
P ři in sta la ci vzn ik á  n ěk dy potře b a  vyzk ouš e t fun k č n ost je dn otlivých re g ula č n ích stupň ů  ruč n ím 
za pín á n ím a  vypín á n ím - to lze  provést ve  sta vu Ručně n e b o pomocí tzv. ručního zásahu 
d o re g ulačního p roc e su (viz popis dá le ). 
 

2.2.6  V o lb a  2. ta r ifu  
V n ěk te rých přípa de ch mů ž e  b ýt vhodn é provozova t re g ulá tor se  dvěma  rů zn ými způ sob y n a sta ve n í, 
n a přík la d podle  cha ra k te ru za tíž e n í v rů zn ých de n n ích n e b o týde n n ích pá sme ch. P ro volb u 
pož a dova n ého způ sob u n a sta ve n í slouž í vstup volb y 2 .ta rifu. 
T e n to vstup n e n í g a lva n ick y odděle n  od vn itřn ích ob vodů  re g ulá toru a  proto je  n utn é, a b y re lé, spín a č  
n e b o optron , k te rý te n to vstup ovlá dá , b yl umístěn  co n e jb líž e  re g ulá toru (optimá ln ě ve  ste jn é sk řín i) a  
a b y tím b yla  min ima lizová n a  délk a  přívodn ích vodič ů  (ma x imá ln ě cca  2 -3  m). Vstup je  vyve de n  n a  
svork y č . 1 1  a  1 2 . Vn itřn í n a pá je cí n a pětí vstupu je  1 2 V ss, spín a cí proud je  a si 5  mA . 
V přípa dě, ž e  a k tivn ím prvk e m volb y 2 .ta rifu je  tra n zistor (N P N ) n e b o optron , je  n utn é při připojová n í 
dodrž e t pola ritu - k ole k tor tra n zistoru-optron u připojit n a  svork u + (č . 1 1 ), e mitor n a  svork u - (č . 1 2 ). 
P ři roze pn utém vstupu pra cuje  re g ulá tor podle  n a sta ve n í pro zá k la dn í ta rif, při se pn utém vstupu 
(pok ud je  fun k ce  2 . ta rifu povole n a  -viz dá le ) pra cuje  podle  n a sta ve n í pro 2 . ta rif. 
Vstupe m pro volb u druhého ta rifu jsou vyb a ve n y pouze  re g ulá tory řa dy 2 x x . 
 

2.2.7  K o m u n ik a č n í r o z h r a n í 
R e g ulá tory mohou b ýt vyb a ve n y g a lva n ick y odděle n ým k omun ik a č n ím rozhra n ím dle  sta n da rdu R S -
2 3 2  n e b o R S -4 8 5  pro dá lk ové n a sta ve n í a  sle dová n í re g ula č n ího proce su. 
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2.2.7.1 Komunikační rozhraní RS-232 
Komunikační linka je vyvedena na přídavný čtyřpólový konektor na zadním panelu přístroje (svorky č. 
14 ,15 ,16 ). R ozlož ení sig ná lů  je uvedeno v T ab . 1. 

Tab. 1 : Z ap o je n í k o m u n ik ač n í lin k y  „L O C A L “ 
S ig ná l S vorka č. 
R x D , čtená  data 14  
T x D , vysílaná  data 15  
G N D /C , zem komunikační linky 16  

 
Komunikační rozh raní je podle doporučení C C IT T  V .28  (R S -23 2), a to + /- 12V  s minimá lní vnitřní 
impedanc í zá tě ž e 3  kΩ . P řitom jsou použ ity dle C C IT T  V .24  sig ná ly 10 2 (společný vodič), 10 3  
(vysílaná  data) a 10 4  (přijímaná  data). 
R ozh raní lze použ ít pro připojení jednoh o reg ulá toru ke vzdá lené mu počítači. M ax imá lní dé lka 
komunikačníh o kab elu je asi 3 0  m (doporučen stíně ný kab el, např. M K 3 x 0 ,15 ). 
 

2.2.7.2 Komunikační rozhraní RS-485 
R ozlož ení sig ná lů  v případě  linky typu R S -4 8 5  je uvedeno v T ab . 2. 

Tab. 2 : Z ap o je n í k o m u n ik ač n í lin k y  „L O C A L “ 
S ig ná l S vorka č. 
D A T A  A  14  
D A T A  B  15  
G N D /C  16  

 
R ozh raní umož ň uje připojení až  3 2 přístrojů  na vzdá lenost max imá lně  asi 1 km. D oporučovaný kab el 
je stíně ný krouc ený (= tw isted) metalic ký dvojpá r. 
L inka R S -4 8 5  vyž aduje při vzdá lenostec h  od ně kolika desítek metrů  výš e impedanční zakončení 
konc ovýc h  uzlů  pomoc í instalac e zakončovac íc h  odporů . Z akončovac í odpory o velikosti odpovídajíc í 
vlnové  impedanc i použ ité h o kab elu (zpravidla okolo 10 0  až  20 0  O h mů ) se připojí mezi svorky č. 14  a 
15  (D A T A  A  a D A T A  B ). 
P ři dé lc e komunikačníh o kab elu v řá du stovek metrů  neb o v zaruš ené m prostředí je vh odné  použ ití 
stíně né h o kab elu. S tíně ní se připojí ke svorc e č. 16  (G N D /C ) a na jednom konc i kab elu k oc h ranné mu 
vodiči P E . 
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3.  U v e d e n í d o  p r o v o z u  
 

3.1 První uvedení do provozu 
R e g u lá to r je  d o d á v á n  p ře d n a s ta v e n ý  n a  s ta n d a rd n í h o d n o ty  d le  T a b . 3. 
P o  p řip o je n í n a p á je c íh o  n a p ě tí p ro b ě h n e  n e jd řív e  te s t d is p le je . P o té  s e  n a  d is p le ji k rá tk o d o b ě  z o b ra z í 

• ty p  re g u lá to ru  ( n a p ř. N214N214N214N214 ) 
• v e rz e  firm w a re  (n a p ř. 1.81.81.81.8 ) 
• n a s ta v e n ý  ty p  m ě říc íh o  n a p ě tí (U=FAU=FAU=FAU=FA  n e b o  U=SDU=SDU=SDU=SD ) 
• n a s ta v e n á  n o m in á ln í h o d n o ta  s e k u n d á ru  M T P  ( I=5AI=5AI=5AI=5A  n e b o  I=1AI=1AI=1AI=1A ) 

P o k u d  je  s p rá v n ě  p řip o je n o  m ě říc í n a p ě tí a  m ě říc í p ro u d  je  d o s ta te č n ý  (tz n . s e k u n d á rn í p ro u d  M T P  je  
v y š š í n e ž  0 ,0 1  A ), s p u s tí s e  p ro c e s  a u to m a tic k é h o  ro z p o z n á v á n í p řip o je n í. 
P ři n e p řip o je n é m  m ě říc ím  n a p ě tí s e  n a  d is p le ji o b je v í b lik a jíc í ú d a j U=0U=0U=0U=0 , p ři n íz k é m  m ě říc ím  
p ro u d u  ú d a j I=0I=0I=0I=0. 
 
 

3.2 Proces automatického rozpoznání připojení 
P ři d o d á v c e  js o u  p a ra m e try  p řip o je n í m ě říc íh o  n a p ě tí a  p ro u d u  re g u lá to ru  n a s ta v e n y  ta k to : 

• ty p  m ě říc íh o  n a p ě tí n a s ta v e n  n a  fá z o v é  n a p ě tí (p a ra m e tr č . 1 5 ) 
• z p ů s o b  p řip o je n í U  a  I n e d e fin o v á n   (p a ra m e tr č . 1 6 ) 

P o k u d  n e n í z p ů s o b  p řip o je n í d e fin o v á n , re g u lá to r n e m ů ž e  v y h o d n o c o v a t o k a m ž itý  ú č in ík  a  te n to  s ta v  
je  in d ik o v á n  o b ě m a  s o u č a s n ě  b lik a jíc ím i L E D -d io d a m i tre n d u . V  to m to  p říp a d ě  p ro v e d e  re g u lá to r 
a u to m a tic k é  ro z p o z n á n í p řip o je n í. 
A b y  m o h l re g u lá to r te n to  p ro c e s  a u to m a tic k é h o  ro z p o z n á n í p řip o je n í p ro v é s t, m u s í b ý t s p ln ě n y  
n á s le d u jíc í p o d m ín k y  : 

• č in n o s t re g u lá to ru  n e n í o d s ta v e n a  ( tz n . L E D -d io d a  Ručně je  z h a s n u tá ) 
• re g u lá to r je  v e  s ta v u  re g u la c e , tz n . ž e  re ž im  z o b ra z e n í č ís e ln é h o  d is p le je  je  v e  s ta v u  
Měření a  L E D -d io d a  Parametry je  z h a s n u tá  

• je  p řip o je n o  m ě říc í n a p ě tí 
• m ě říc í p ro u d  je  d o s ta te č n ý  

P ři s p ln ě n í tě c h to  p o d m ín e k  s p u s tí re g u lá to r p ro c e s  a u to m a tic k é h o  ro z p o z n á n í p řip o je n í. 
P ro c e s  m ů ž e  m ít a ž  s e d m  k ro k ů . V  k a ž d é m  k ro k u  p ro v e d e  re g u lá to r č ty ři m ě říc í p o k u s y , p ři n ic h ž  
p o s tu p n ě  p řip ín á  a  o d p ín á  s tu p n ě  č . 1  a ž  4 . P řito m  p ře d p o k lá d á , ž e  a le s p o ň  k e  d v ě m a  z  tě c h to  s tu p ň ů  
je  p řip o je n  k o m p e n z a č n í k o n d e n z á to r ( k e  s tu p ň ů m  č . 1  a ž  4  n e s m í b ý t p řip o je n y  k o m p e n z a č n í 
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tlumivky ). V každém měřícím pokusu se na číselném displeji postupně zobrazí následující dvě 
zprávy: 

1 . číslo kroku ve formě AfxxAfxxAfxxAfxx (x ...číslo pokusu) 
2 . vý sledek pokusu ve formě např. L1L1L1L1----0000  (viz tabulka způ sobu připojení T ab. 4) 

P okud reg ulátor naměří v jednotlivý ch  pokusech  opakovaně sh odné h odnoty, považuje připojení za 
rozpoznané a dalš í kroky již neprovádí. P okud jsou jednotlivá měření v daném kroku odliš ná, reg ulátor 
provede dalš í měřící krok. 
P ro ú spěš né rozpoznání připojení musí bý t splněny následující podmínky : 

• je správně nastaven typ měřícíh o napětí (fázové/sdružené, parametr č. 1 5 ). 
• ke stupň ů m č. 1  až 4 jsou připojeny alespoň  dva kompenzační kondenzátory a k 

žádnému z těch to stupň ů  není připojena dekompenzační tlumivka 
P o ú spěš ném ukončení procesu automatickéh o rozpoznání připojení se na číselném displeji zobrazí 
na okamžik typ rozpoznanéh o připojení, skutečná h odnota ú činíku v síti a poté přístroj zah ájí 
reg ulační proces, případně spustí proces rozpoznání stupň ů  (viz dále). 
P okud se proces automatickéh o rozpoznání připojení nepodaří ú spěš ně dokončit, zobrazí se na 
číselném displeji blikající zpráva F=0F=0F=0F=0  . V tomto případě je nutné zadat způ sob připojení ručně, 
nebo editací parametru č. 1 6  znovu zadat h odnotu ---------------- ( =  nedefinováno) a tím vyvolat spuš tění 
procesu automatickéh o rozpoznání připojení znova. J inak přejde reg ulátor do čekacíh o stavu a po 1 5  
minutách  opakuje proces rozpoznání připojení automaticky. 
P roces automatickéh o rozpoznání připojení lze kdykoliv přeruš it přepnutím režimu zobrazení 
číselnéh o displeje do stavu Parametry, tzn. stiskem tlačítka P. P o návratu zpět do režimu zobrazení 
okamžitý ch  h odnot bude spuš těn proces automatickéh o rozpoznání připojení znovu od začátku. 
 

3.3 Proces automatického rozpoznání proudů stupňů 
R eg ulátory jsou standardně dodávány s aktivovanou funkcí automatickéh o rozpoznání proudů  stupň ů  
( parametr č. 2 0  nastaven na h odnotu 1 ). V tomto případě provede reg ulátor proces automatickéh o 
rozpoznání proudů  stupň ů  vždy při zapnutí ( přivedení napájecíh o napětí ) reg ulátoru. P roces mů že 
bý t vyvolán i bez přeruš ení napájecíh o napětí, a to editací parametru č. 2 0  na h odnotu 1  nebo tzv. 
inicializací reg ulátoru (viz dále). 
A by moh l reg ulátor zah ájit proces automatickéh o rozpoznání proudů  stupň ů , musí bý t splněny 
následující podmínky : 

• činnost reg ulátoru není odstavena( tzn. L E D -dioda Ručně je zh asnutá) 
• reg ulátor je ve stavu reg ulace, tzn. že režim zobrazení číselnéh o displeje je ve stavu 
Měření a L E D -dioda Parametry je zh asnutá 

• je připojeno měřící napětí 
• měřící proud je dostatečný  
• způ sob připojení měřícíh o U  a I (parametr č. 1 6 ) je definován 

P ři splnění těch to podmínek spustí reg ulátor proces automatickéh o rozpoznání proudů  stupň ů . 
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Proces může mít tři nebo šest kroků. V každém kroku regulátor postupně  připojí a odpojí každý  v ý stup 
( tedy  6  pro N ov ar-1 0 6 /2 0 6  nebo 1 4  pro N ov ar-1 1 4 /2 1 4 ). Přitom z mě ří, jak se připojení a odpojení 
stupně  projev í na celkov ém jalov ém proudu v  síti. Z  namě řený ch  h odnot urč í proud příslušnéh o 
stupně . 
 V každém mě řícím pokusu se na č íselném displeji postupně  z obraz í následující z práv y  : 

1 . č íslo kroku v e formě  ACACACAC----xxxx  ( x ...č íslo kroku ) 
2 . v ý sledný  namě řený  proud stupně  v  ampérech . Pokud je z adán přev od M T P (parametry  č . 

1 2 , 1 3 ), je z obraz en proud stupně  přímo v  síti ( tedy  na primáru M T P). Pokud není primár 
M T P (parametr č . 1 2 ) definov án, je z obraz en proud stupně  na sekundáru M T P. 

Pokud se regulátoru nepodaří z jistit h odnotu stupně , nez obraz í ji. T ento stav  nastane v  případě , že 
h odnota jalov éh o proudu v  síti v liv em z mě n z átě že z nač ně  kolísá. 
Po prov edení tří kroků se prov ede v y h odnocení. Pokud jednotliv á mě ření v  prov edený ch  krocích  
posky tují dostateč ně  stabilní v ý sledky , je proces roz poz náv ání ukonč en. V opač ném případě  prov ede 
regulátor další tři kroky . M ez i jednotliv é trojice kroků přitom z ařadí pauz u přibližně  3 0  sekund. 
Podmínkou pro ú spě šné roz poz nání proudů jednotliv ý ch  stupň ů je dostateč ně  stabilní stav  v  síti - 
bě h em z apnutí a v y pnutí příslušnéh o stupně  se nesmí jalov ý  proud z átě že z mě nit o h odnotu, která je 
srov natelná nebo dokonce v ě tší než h odnota jalov éh o proudu testov anéh o stupně . V opač ném 
případě  je v ý sledek mě ření neú spě šný . 
Po ú spě šném ukonč ení procesu automatickéh o roz poz nání stupň ů z kontroluje regulátor, z da alespoň  
jeden kapacitní stupeň  by l roz poz nán a pokud ano, z ah ájí regulač ní proces. V opač ném případě  
přejde regulátor do č ekacíh o stav u a po 1 5  minutách  spustí proces automatickéh o roz poz nání proudů 
stupň ů z nov a. 
J ednotliv é roz poz nané h odnoty  stupň ů lz e z kontrolov at v e v edlejší v ě tv i parametru č . 2 5 . K ladná 
h odnota proudu z nač í kapacitní stupeň , z áporná h odnota induktiv ní stupeň . Pokud se h odnotu 
nepodařilo roz poz nat, z obraz í ú daj ----------------. J ednotliv é roz poz nané h odnoty  lz e případně  ruč ně  uprav it. 
Pokud se proces automatickéh o roz poz nání stupň ů nepodaří ú spě šně  dokonč it, nebo mez i 
roz poz naný mi stupni není ani jeden kapacitní, z obraz í se na č íselném displeji blikající z práv a C=0C=0C=0C=0  
a z árov eň  se aktiv uje signaliz ace Alarm. V tomto případě  je nutné z adat h odnoty  jednotliv ý ch  stupň ů 
ruč ně  ( v iz  popis dále), nebo editací parametru č . 2 0  z nov u z adat h odnotu 1111  ( =  prov ádě t aut. 
roz poz nání) a tím v y v olat spuště ní procesu automatickéh o roz poz nání proudů stupň ů z nov a. 
Proces automatickéh o roz poz nání proudů stupň ů lz e kdy koliv  přerušit přepnutím režimu z obraz ení 
č íselnéh o displeje do stav u Parametry, tz n. stiskem odpov ídajícíh o tlač ítka. Po náv ratu z pě t do 
režimu z obraz ení okamžitý ch  h odnot bude spuště n proces automatickéh o roz poz nání proudů stupň ů 
z nov u od z ač átku. 
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4. P o p is  fu n k c e  
4.1 Nastavení regulátoru 
Pro dosažení optimálního způsobu reg ulac e podle c harak teru reg ulov ané  zátě že obsahuje reg ulátor 
řadu parametrů, k teré  ov liv ň ují jeho funk c i. Přehled parametrů je uv eden v  T ab. 3. N ásledujíc í k apitoly  
popisují v ý znam jednotliv ý c h parametrů a způsob jejic h editac e. 

4.1.1 E d ita c e  p a r a m e tr ů  
Parametry  reg ulátoru jsou při ex pedic i nastav eny  na standardní hodnoty  dle T ab. 3. 
Pro dosažení optimálního způsobu reg ulac e v znik á ně k dy  nutnost ně k teré  hodnoty  uprav it dle 
k onk ré tníc h požadav k ů; v  ostatníc h případec h je při instalac i nutné  zadat aspoň  ty p mě říc ího napě tí 
(fázov é /sdružené ) a nominální hodnotu sek undáru M T P (5 A /1 A ). 
Pro zabráně ní neodborné  manipulac e může bý t editac e parametrů reg ulátoru zablok ov ána a v  tomto 
případě  v y žaduje předc hozí zadání hesla (v iz dále). Pok ud je editac e parametrů uv olně na, prov ádí se 
následov ně : 

1 . Přepnout reg ulátor do režimu zobrazení parametrů stisk em tlač ítk a P (parametry ) 
2 . Postupný m stisk em tlač ítek  ↑↑↑↑, ↓↓↓↓  zobrazit parametr, k terý  c hc eme editov at 
3. S tisk nout tlač ítk o P (parametry ) a držet ho stisk nuté  tak  dlouho, až se ú daj na displeji 

rozblik á 
4 . T lač ítk o P poté  uv olnit a tlač ítk y ↑↑↑↑, ↓↓↓↓  nastav it požadov anou hodnotu. U  ně k terý c h ú dajů 

lze při tom v y užít automatic k é  zv y š ov ání, resp. snižov ání editov ané  hodnoty , k terá se 
v y v olá trv alý m stisk em tlač ítk a ↑↑↑↑, resp. ↓↓↓↓. 

5 . Po dosažení požadov ané  hodnoty  stisk nout tlač ítk o P. N astav ená hodnota je 
zaznamenána do pamě ti reg ulátoru, ú daj na displeji přestane blik at a editac e je tím 
uk onč ena. 

4.1.1.1 Uvolnění / zablokování editace parametrů 
Při dodáv c e jsou reg ulátory  nastav eny  v  „odblok ov ané m“ stav u, tzn. že parametry  lze editov at ihned 
po přiv edení napájec ího napě tí bez předc hozího zadání hesla. Po uv edení do prov ozu lze editac i 
parametrů „zablok ov at“ a tím zabezpeč it reg ulátor proti případné  neopráv ně né  manipulac i. 
Informac e o tom, zda je editac e uv olně na nebo zablok ov ána, lze sledov at v  parametru č . 0 0 . M ůže 
obsahov at ty to ú daje : 

HE=HE=HE=HE=---- .........heslo dosud nezadáno, editac e parametrů zablok ov ána 
HE=AHE=AHE=AHE=A ........heslo by lo správ ně  zadáno, lze editov at parametry  

S tav  uv olně ní nebo zablok ov ání editac e je v  reg ulátoru uc hov án i při v ý padk u napájení. 
V  případě , že heslo dosud neby lo správ ně  zadáno, nelze parametry  přístroje mě nit. Z adání hesla se 
prov ádí obdobný m způsobem jak o editac e parametru reg ulátoru : 

1 . Přepnout reg ulátor do režimu zobrazení parametrů stisk em tlač ítk a P (parametry ). 
(reg ulátor přitom nesmí bý t v e stav u Ručně ) a zobrazit parametr č . 0 0 . 
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2. S tis k n o u t tla č ítk o  P a  d rž e t h o  s tis k n u té  ta k  d lo u h o , a ž  s e  p o s le d n í z n a k  n a  d is p le ji 
ro z b lik á . N a  m ís tě  p o s le d n íh o  z n a k u  s e  p řito m  z o b ra z í č ís lo  v  in te rv a lu  0  a ž  9 . P ro  s n a z š í 
v y s v ě tle n í p ře d p o k lá d e jm e , ž e  s e  z o b ra z í n a p řík la d  č ís lo  5 , ta k ž e  n a  d is p le ji b u d e  
z o b ra z e n  ú d a j HE=5HE=5HE=5HE=5  a  č ís lo  5555 b u d e  b lik a t. 

3 . P ro v é s t n á s le d u jíc í s e k v e n c i č ty ř s tis k ů  tla č íte k  : ↓↓↓↓ ,↑↑↑↑, ↑↑↑↑, ↓↓↓↓.  J e s tliž e  te d y  n a  p o s le d n ím  
m ís tě  d is p le je  b y la  z o b ra z e n a  h o d n o ta  5555 , p o s tu p n ě  s e  z m ě n í n a  4444 -5555 -6666 -5555 , 
ta k ž e  p o  té to  s e k v e n c i je  z o b ra z e n a  s te jn á  h o d n o ta , ja k o  p ů v o d n ě . 

4 . S tis k n o u t tla č ítk o  P. N a  d is p le ji s e  o b je v í ú d a j HE=AHE=AHE=AHE=A , in d ik u jíc í s p rá v n é  z a d á n í h e s la , 
a  je  te d y  m o ž n é  p ro v á d ě t e d ita c i p a ra m e trů . 

H o d n o tu  č ís la , z o b ra z o v a n é h o  p ři z a d á v á n í h e s la , v o lí re g u lá to r n á h o d n ě  a  p ro  s p rá v n é  z a d á n í h e s la  
je  n e p o d s ta tn á  (s lo u ž í n a  „z m a te n í n e p říte le “). D ů le ž itá  je  p o u z e  p ře s n á  p o s lo u p n o s t u v e d e n ý c h  
s tis k ů  tla č íte k . 
P o  s p rá v n é m  z a d á n í h e s la  je  u v o ln ě n a  e d ita c e  p a ra m e trů  re g u lá to ru  d o  té  d o b y , d o k u d  n e n í o b s lu h o u  
o p ě t z a b lo k o v á n a . S ta v  u v o ln ě n í n e b o  z a b lo k o v á n í je  u c h o v á n  i p ři v ý p a d k u  n a p á je c íh o  n a p ě tí. 
Z a b lo k o v á n í e d ita c e  p a ra m e trů  n a s ta n e  p o  (ú m y s ln é m ) z a d á n í ja k é k o liv  n e s p rá v n é  s e k v e n c e  tla č íte k  
p ři e d ita c i h e s la . 

4.1.2 P a r a m e tr  č . 0 1/0 7  - p o ž a d o v a n ý  ú č in ík  
H o d n o tu  p o ž a d o v a n é h o  ú č in ík u  p ro  ta rif č .1 (p a ra m e tr č .0 1 ), re s p . p ro  ta rif č .2 (p a ra m e tr č . 0 7 ) lz e  
n a s ta v it v  ro z s a h u  0 ,8 0  in d u k tiv n íc h  a ž  0 ,9 0  k a p a c itn íc h . 

4.1.3  P a r a m e tr  č . 0 2/0 8  - d o b a  r e g u la c e  v  o b la s ti n e d o k o m p e n z o v á n í 
H o d n o tu  p ro  ta rif č .1 (p a ra m e tr č .0 2), re s p . p ro  ta rif č .2 (p a ra m e tr č . 0 8 ) lz e  n a s ta v it n a  h o d n o tu  5 -1 0 -
1 5 -20 -3 0 -6 0 -1 20 -1 8 0 -3 0 0 -6 0 0 -1 20 0  s e k u n d . N a s ta v e n á  h o d n o ta  u rč u je  č e tn o s t re g u la č n íc h  z á s a h ů  
p ři n á s le d u jíc íc h  p o d m ín k á c h  : 

• o k a m ž itý  ú č in ík  je  „in d u k tiv n ě jš í“ n e ž  p o ž a d o v a n ý , tz n . je  n e d o k o m p e n z o v á n o  
• ro z d íl o k a m ž ité  h o d n o ty  ja lo v é h o  p ro u d u  v  s íti a  o p tim á ln í h o d n o ty , o d p o v íd a jíc í 

n a s ta v e n é m u  p o ž a d o v a n é m u  ú č in ík u  ( =  re g u la č n í o d c h y lk a ) je  p rá v ě  ro v n a  p ro u d u  
n e jm e n š íh o  k a p a c itn íh o  s tu p n ě  (C /k ) 

P o k u d  je  te d y  h o d n o ta  p a ra m e tru  n a s ta v e n a  n a p ř. n a  h o d n o tu  1 8 0  a  v  s íti n a s ta n o u  u v e d e n é  
p o d m ín k y , re g u lá to r p ro v e d e  k a ž d ý c h  1 8 0  s e k u n d  v ý p o č e t o p tim á ln íh o  z p ů s o b u  k o m p e n z a c e  a  
p ro v e d e  re g u la č n í z á s a h . 
U v e d e n á  d o b a  s e  z k ra c u je  ú m ě rn ě  o k a m ž ité  re g u la č n í o d c h y lc e , a  to  s  d ru h o u  m o c n in o u  p o m ě ru  
re g u la č n í o d c h y lk y  k  h o d n o tě  n e jm e n š íh o  k a p a c itn íh o  s tu p n ě  (C /k ). N a rů s ta jíc í re g u la č n í o d c h y lk a  
m ů ž e  s n íž it tu to  h o d n o tu  a ž  n a  m in im á ln í h o d n o tu  d o b y  re g u la c e  5  s e k u n d . 
N a o p a k , p o k u d  je  re g u la č n í o d c h y lk a  m e n š í n e ž  p ro u d  n e jm e n š íh o  k a p a c itn íh o  s tu p n ě  (C /k ), 
p ro d lu ž u je  s e  d o b a  re g u la c e  n a  d v o jn á s o b e k . P o k u d  re g u la č n í o d c h y lk a  d á le  k le s n e  p o d  1 /2 h o d n o ty  
p ro u d u  n e jm e n š íh o  k a p a c itn íh o  s tu p n ě  (C /k ), re g u la č n í z á s a h  s e  n e p ro v á d í. 
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Tab. 3 : P aram e try  re g u lá to ru  
č. V ý z n a m  R o z s a h  n a s ta v e n í K ro k  

n a s t. 
S ta n d . 
h o d n . 

P o z n á m k a  
0 u v o ln ě n í e d ita c e  (h e s lo ) - / A - A viz popis zablokování editace parametrů  

1 p o ž a d o v a n ý  ú č in ík  (ta rif 1) 0,8 0 in d . a ž  0,9 0 k a p . 0.01 0,9 8  in d .  

2 d o b a  re g u la c e  p ři 
n e d o k o m p e n z o v á n í (ta rif 1) 

5-10-15-2 0-3 0-6 0-12 0-18 0-
3 00-6 00-12 00 s e k . 

- 18 0  

3 d o b a  re g u la c e  p ři 
p ře k o m p e n z o v á n í (ta rif 1) 

5-10-15-2 0-3 0-6 0-12 0-18 0-
3 00-6 00-12 00 s e k . 

- 3 0  

6 v y h o d n o c o v o v á n í ta rifu  č .2 0 (n e ) - 1 (a n o ) - 0 (n e ) P ou ze u  reg u látorů řady  2 x x  

7 p o ž a d o v a n ý  ú č in ík  (ta rif 2) 0,8 0 in d . a ž  0,9 0 k a p . 0,01 0,9 8  in d . P oku d nezvoleno vy h odnocení 2 . tarifu , nezobrazu je se. 

8 d o b a  re g u la c e  p ři 
n e d o k o m p e n z o v á n í (ta rif 2) 

5-10-15-2 0-3 0-6 0-12 0-18 0-
3 00-6 00-12 00 s e k . 

- 18 0 P oku d nezvoleno vy h odnocení 2 . tarifu , nezobrazu je se. 

9 d o b a  re g u la c e  p ři 
p ře k o m p e n z o v á n í (ta rif 2) 

5-10-15-2 0-3 0-6 0-12 0-18 0-
3 00-6 00-12 00 s e k . 

- 3 0 P oku d nezvoleno vy h odnocení 2 . tarifu , nezobrazu je se. 

12 n o m in á ln í h . p rim á ru  M T P  5 - 9 9 50 A 5 n e d e fin o v á n   

13 n o m in á l. h . s e k u n d á ru  M T P  1 A - 5 A - 5  

14  d o b a  b lo k o v á n í z n o v u z a p . 5-10-2 0-3 0-6 0-12 0-3 00-6 00-
12 00 s e k u n d  

- 2 0  

15  ty p  m ě říc íh o  n a p ě tí - fá z o v é  n e b o  
s d ru ž e n é  

F /A(F A) - F /F (S D ) - F /N (F A) P ro správnou  fu nkci au tomatické h o rozpoznání 
připojení nu tno zadat správně  tento parametr. 

16 z p ůs o b  p řip o je n í U  a  I 6  k o m b in a c í - n e d e fin o v á n  viz popis parametru  

20 a u to m a tic k é  ro z p o z n á n í p ro u d ů 
je d n o tliv ý c h  s tu p ň ů 

0 (n e ) - 1 (a n o ) - 1 (a n o ) A u t. rozpoznání probě h ne teh dy , poku d přepneme z 
h odnoty  0  do 1  a při nastavené  h odnotě  1  vž dy  při 
zapnu tí reg u látoru . 

21 s p ín a c í p ro g ra m  12  ty p ic k ý c h  k o m b in a c í - n e d e fin o v á n  0 ...individu ální nastavení stu pň ů. P oku d je  zvoleno 
au tomatické  rozpoznání stu pň ů, nezobrazu je se. 

22 p ro u d  n e jm e n š íh o  k o n d e n z á to ru  
(h o d n o ta  C /k  p ře p o č íta n á  n a  
p rim á r M T P ) 

(0,01 - 2  A) x  p ře v o d  M T P  0,01 n e d e fin o v á n  H odnota na primární straně  M T P  - poku d není zadána 
nominální h odnota primáru  M T P , zobrazu je prou d na 
seku ndární straně  M T P . P oku d je  zvoleno au tomatické  
rozpoznání stu pň ů, nezobrazu je se. 

23 p o č e t k o n d e n z á to rů 1 – 6  (1 - 14 ) - 6  (14 ) P oku d je  zvoleno au tomatické  rozpoznávání stu pň ů, 
nezobrazu je se. 

24  p o č e t tlu m iv e k  0 – 10 - 0 P oku d je  zvoleno au tomatické  rozpoznávání stu pň ů, 
nezobrazu je se. 

25  p ro u d  je d n o tliv ý c h  s tu p ň ů (0,01 - 8  A) x  p ře v o d  M T P  0,01 n e d e fin o v á n  P ro kondenzátorové  stu pně  kladný , pro tlu mivky  
záporný . 

26 p e v n é  s tu p n ě  re g u la č n í / 0 / 1 - v š e c h n y  re g u l.  

27 m e z n í ú č in ík  p ro  re g u la c i 
tlu m iv k o u  

0,8 0 in d . a ž  0,9 0 k a p . 0,01 n e d e fin o v á n  P oku d h odnota nedefinována, reg u lace pomocí tlu mivek 
se neprovádí. 

30 n a s ta v e n í a la rm u  0 / p o u z e  s ig n a liz a c e  /p o u z e  
a k c e / s ig n a liz a c e  i a k c e  

- s ig n a liz a c e  a  a k c e  
o d  p o d p ro u d u , 
z trá ty  n a p ě ť . 
s ig n á lu  a  c h y b y  
s tu p n ě  

P řeh led stavů : 
1 ...podprou d 
2 ...nadprou d 
3 ...ch y ba kompenzace 
4...ztráta napě ťové h o sig nálu  
5 ...h armonické  zkreslení 
6 ...překroč ení poč tu  sepnu ti 
8 ...zpě tné  napájení 
9 ...ch y ba stu pně  

31 lim it T H D  (p ro  a la rm ) 0,5 - 3 00 %  0,5 2 0 N ení-li nast. alarm od lim.T H D , nezobrazeno. 

32 lim it p o č tu  s e p n u tí (a la rm ) 10.000 - 2 ,000.000 10.000 1000.000 N ení-li nast. alarm od lim. poč tu  sep., nezobr. 

33 a d re s a  p řís tro je  (d á lk .k o m .) 1 – 2 55 1 1 P ro přístroje bez dálk. kom.  nezobrazeno. 

34  k o m . ry c h lo s t (d á lk . k o m .) 6 00 - 9 6 00 B d  - 9 6 00 P ro přístroje bez dálk. kom.  nezobrazeno. 

4 0 o k a m ž itý  s ta v  a la rm u     S ig nalizu je právě  aktivní stav alarmu . 

4 1 m in im á ln í z a z n . ú č in ík     F u nkč ní od zatíž ení 1 0 %  vý š e. 

4 2 m a x im á ln í z a z n . T H D     F u nkč ní od zatíž ení 1 0 %  vý š e. 

4 3 m a x .h o d n o ta  h a rm o n ic k ý c h  
s lo ž e k  (3.-5 .-7.-11.-13.-17) 

   F u nkč ní od zatíž ení 1 0 %  vý š e. 

4 4  p o č e t s e p n u tí s tu p ň ů ( v  tis íc íc h )     R ozsah  zobrazení 0 ,0 0 1  až  9 9 9 9 . 

4 5  p o ru c h o v ý  s ta v  p řís tro je      

4 6 o k a m ž . s ta v  d o b y  re g u la c e     D oba do dalš íh o reg u lač níh o zásah u  v sec. 
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4.1.4 P a r a m e tr  č . 0 3 /0 9  - d o b a  r e g u la c e  v  o b la s ti p ř e k o m p e n z o v á n í 
Hodnotu pro tarif č.1 (parametr č.03), resp. pro tarif č.2 (parametr č. 09) lze nastavit na hodnotu 5-10-
15-20-30-6 0-120-18 0-300-6 00-1200 sek und. N astavená  hodnota určuje četnost reg ulačníc h zá sahů  
ob dob ně  jak o vý š e popsaný  parametr č. 02/08  s tím rozdílem, ž e se uplatň uje pouze v případě , ž e 
ok amž itý  ú činík  je „k apac itně jš í“ než  pož adovaný , tzn. je přek ompenzová no. 
V liv změ ny  dob y  reg ulac e v zá vislosti na velik osti reg ulační odc hy lk y  je shodný  jak o u vý š e 
uvedené ho parametru č. 02/08 . 

4.1.5  P a r a m e tr  č . 0 6  - fu n k c e  2 . ta r ifu  
R eg ulá tory  N ovar-206 /214  umož ň ují změ nu vý š e popsaný c h zá k ladníc h reg ulačníc h parametrů  v 
prů b ě hu reg ulac e na zá k ladě  vně jš ího sig ná lu (k ontak tu relé ). P ro tuto funk c i jsou vy b aveny  vstupem 
pož adavk u 2. tarifu, umož ň ujíc ím připojení izolované ho k ontak tu, případně  optronu. 
U  tě c hto ty pů  reg ulá torů  lze parametrem č. 6  zvolit, zda se má  pož adavek  2. tarifu vů b ec  
vy hodnoc ovat. S tandardně  je reg ulá tor nastaven tak , ž e pož adavek  2. tarifu se nevy hodnoc uje. 
P arametr č. 6  je nastaven na hodnotu 0 a při reg ulačním proc esu se z vý š e popsaný c h parametrů  
uplatň ují pouze parametry  č. 1 až  3; parametry  č. 7  až  9 jsou v tomto případě  nevý znamné  a ani se 
proto nezob razují. 
P ok ud nastavíme hodnotu parametru na hodnotu 1 1 1 1 ,  začne reg ulá tor vstup pož adavk u 2. tarifu 
vy hodnoc ovat a dle jeho ok amž ité  hodnoty  použ ije sadu parametrů  č. 1 až  3, neb o 7  až  9. V  tomto 
případě  je ú daj parametru t2=1t2=1t2=1t2=1  . D esetinná  tečk a za posledním znak em přitom indik uje, zde je 
pož adavek  2. tarifu prá vě  ak tivní - pok ud je zhasnutá , pož adavek  2. tarifu není ak tivní a uplatň ují se 
tak  parametry  pro 1. tarif. N aopak , svítíc í tečk a sig nalizuje ak tivní pož adavek  2. tarifu a reg ulá tor tedy  
použ ívá  nastavené  parametry  pro 2. tarif.  
R eg ulá tory  řady  1x x  funk c i druhé ho tarifu neumož ň ují, a parametr č. 6  se tedy  nezob razuje. 

4.1.6  P a r a m e tr  č . 12 ,13  - p ř e v o d  m ě ř íc íh o  tr a n s fo r m á to r u  p r o u d u  (M T P ) 
P arametrem číslo 12 lze nastavit nominá lní primá rní hodnotu M T P  v jednotk á c h ampé r. Hodnota je 
nastavitelná  v rozsahu 5 až  9950. 
S tandardně  je tento parametr (č. 12) nedefinová n (zob razí se ú daj ----------------  ). V  tomto případě  jsou 
vš ec hny  hodnoty , k teré  mají vý znam proudu, tedy  mě řené  hodnoty  ok amž ité ho efek tivního, činné ho a 
jalové ho proudu a dá le hodnota C /k  (parametr č. 22) a proudy  jednotlivý c h stupň ů  (parametr č. 25) 
zob razová ny  ve velik osti, ve k teré  se transformují na sek undá rní stranu M T P . N astavená  hodnota 
parametru nemá  ž á dný  vliv na reg ulační funk c i reg ulá toru - ovlivň uje pouze zob razené  hodnoty , k teré  
mají vý znam proudu. 
P arametrem č. 13 se volí sek undá rní nominá lní proud M T P . L ze zvolit hodnotu 5A  neb o 1A . Pozor !!! 
N a  rozd íl od  p a ra m e tru  č . 1 2  m u s í b ý t te n to p a ra m e tr p ro ř á d n ou  č in n os t re g u lá toru  s p rá v n ě  
n a s ta v e n  ! D le tohoto parametru a ok amž ité  hodnoty  proudu určuje reg ulá tor, zda není proudový  
vstup přetíž en, a případně  mů ž e dojít k  než á douc ímu odstavení reg ulá toru, neb o naopak  neb ude toto 
pož adované  odstavení reg ulá toru funk ční (viz popis parametru č. 30,  alarm od nadproudu). 
N astavená  hodnota parametru č.13 zů stane zac hová na i při tzv. inicializaci reg ulá toru (viz popis dá le). 

4.1.7  P a r a m e tr  č . 14 - d o b a  b lo k o v á n í z n o v u z a p n u tí 
S louž í pro zab ezpečení dostatečné ho vy b ití k ondenzá torové ho stupně  před opě tovný m zapnutím. 
M ů ž e b ý t nastavena na hodnotu 5, 10, 20, 30, 6 0, 120, 300, 6 00 a 1200 sek und. 



Novar-1 x x /2 x x   K M B  s y s te m s  

22 

4.1.8 P a r a m e tr y  č . 15 ,16  - ty p  a  z p ů s o b  p ř ip o je n í m ě ř íc íh o  n a p ě tí 
Parametr č. 15 určuje zda připojené měřící napětí je fázové ( U=FAU=FAU=FAU=FA ,  s tandardní h odnota), neb o 
s druž ené ( U=SDU=SDU=SDU=SD ). Pok ud je měřicí napětí připojeno na opačné s traně napájecíh o trans formátoru, 
než  měřicí proud, je třeb a h odnotu ty pu připojení nas tavit podle ty pu trans formátoru – viz popis  ve 
zvláš tní k apitole níž e. 
Parametr typu připojení musí být při instalaci v každém případě správně nastaven, a to i teh dy , 
pok ud předpok ládáme s puš tění proces u automatick éh o rozpoznání připojení. V  opačném případě 
b ude měřený  ú činík  vy h odnocován ch y b ně ! 
N as tavená h odnota parametr ty pu připojení (č.15) zů s tane zach ována i při tzv. inicializaci reg ulátoru 
(viz popis  dále). 
Parametr č. 16 určuje způ s ob  připojení měřícíh o napětí vzh ledem k  měřícímu proudu, res p. mezi jak é 
fáze neb o s třední (nulový ) vodič je zapojeno měřící napětí. Předpok ládá s e, ž e M T P je ve fázi 1 a jeh o 
orientace (s vork y  k ,l) odpovídá s k utečné orientaci zdroj-s potřeb ič. Z pů s ob  připojení měřícíh o napětí je 
určen jednou ze š es ti k omb inací dle T ab . 4. 

T ab . 4 : Z p ů s o b  p řip o je ní m ě řícíh o  nap ě tí 
M ěřící napětí fázové -U=FAU=FAU=FAU=FA M ěřící napětí s druž ené - U=SDU=SDU=SDU=SD 
č. Z pů s ob  připojení č. Z pů s ob  připojení 
1 L1L1L1L1----0000    1 L1L1L1L1----L2L2L2L2    

2 L2L2L2L2----0000    2 L2L2L2L2----L3L3L3L3    

3 L3L3L3L3----0000    3 L3L3L3L3----L1L1L1L1    

4 0000----L1L1L1L1    4 L2L2L2L2----L1L1L1L1    

5 0000----L2L2L2L2    5 L3L3L3L3----L2L2L2L2    

6 0000----L3L3L3L3    6 L1L1L1L1----L3L3L3L3    

Poznámk y  : 
• předpok ládá s e, ž e M T P je ve fázi 1 a jeh o orientace (s vork y  „k “,“l“) odpovídá s k utečné 

orientaci zdroj-s potřeb ič 
• způ s ob  připojení je udán jak o „x -y “, k de „x “ určuje fázi připojenou k e s vorce reg ulátoru 

označené L1 a „y “  fázi připojenou k e s vorce reg ulátoru L2/N (0  značí s třední vodič= nulák ) 
Pok ud zadáme h odnotu způ s ob u připojení jak o nedefinovanou (ú daj ---------------- ), s pus tí s e proces  
automatick éh o rozpoznání připojení. Při změně ty pu připojení (fázové/s druž ené napětí, par. č. 15) s e 
automatick y  nas taví způ s ob  připojení (parametr č. 16) na nedefinovanou h odnotu. 

4.1.8.1 Nastavení typu připojení při měření na opačných stranách napájecího 
transformátoru 
Pok ud je měřený  proudový  s ig nál odeb írán z opačné s trany  napájecíh o trans formátoru, než  měřený  
napěťový  s ig nál, je pro s právné nas tavení parametru č. 15 rozh odující tzv. h odinový  ú h el 
trans formátoru. T ato h odnota určuje ú h el vek torů  napětí mezi odpovídajícími fázemi primárníh o a 
s ek undárníh o vinutí. H odinový  ú h el mů ž e b ý t v rozs ah u 0  až  11 – tomu odpovídající fázový  ú h el je 
v rozs ah u 0  až  330  s tupň ů  (s  k rok em po třiceti s tupních ). 
Z a předpok ladu, ž e měřený  napěťový  s ig nál je připojen v souladu s  ty pem trans formátoru ( tzn. při 
zapojení do h vězdy  je k  reg ulátoru připojeno fázové měřicí napětí, neb o při zapojení do trojú h elník a je 
připojeno s druž ené měřicí napětí), je třeb a nas tavit při sudé h odnotě h odinovéh o ú h lu ty p připojení 
fáz ové, při lich é h odnotě h odinovéh o ú h lu ty p připojení sdružené. 
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Pokud je měřen ý  n a p ěťov ý  sig n á l p řip ojen  v p r o tik la d u  s ty p em tra n sformá toru, p la tí p ra v idlo op a č n é : 
p ři su d é  h odn otě h odin ov é h o ú h lu je třeb a  n a sta v it ty p  p řip ojen í sd r u ž e n é , p ři lic h é  h odn otě 
h odin ov é h o ú h lu ty p  p řip ojen í fá z o vé . 
U rč en í p a ra metru č . 1 5  v y sv ětlíme n a  p ra ktic ký c h  p říkla dec h  : 
Příklad 1 : 

M á  b ý t rea liz ov á n a  komp en z a c e odb ěru, n a p á jen é h o p řes tra n sformá tor „D y 1 “, p řič emž  sdruž en é  
měřic í n a p ětí b ude odeb írá n o z  p rimá rn í stra n y  ( „D “, tedy  z a p ojen é  do trojú h eln íka ) a  měřic í p roudov ý  
sig n á l z  M T P n a  sekun dá rn í stra n ě tra n sformá toru („y “, tedy  z a p ojen é  do h v ěz dy ). 
Určení typu připojení (parametru č. 15) : 

1 . Primá rn í stra n a  tra n sformá toru je z a p ojen a  do trojú h eln íka  a  k reg ulá toru b ude p řip ojen o 
sdruž en é  p rimá rn í n a p ětí (ob v y kle p řes M T N  s n omin á ln ím v ý stup n ím n a p ětím 1 0 0 V stř.) - 
měřic í n a p ětí b ude tedy  p řip ojen o v so u la d u  s ty p em tra n sformá toru. 

2 . J elikož  měřic í n a p ětí je p řip ojen o v so u la d u  s ty p em tra n sformá toru, a  h odin ov ý  ú h el 
tra n sformá toru („1 “) je lic h ý , n a sta v íme ty p  p řip ojen í měřic íh o n a p ětí n a  h odn otu sd r u ž e n é . ( 
p okud b y  h odin ov ý  ú h el b y l sudý , n eb o p okud b y  měříc í n a p ětí n eb y lo p řip ojen o v  soula du 
s ty p em tra n sformá toru, n a sta v ili b y c h om h odn otu fá z o vé ) 

Příklad 2 : 

M á  b ý t rea liz ov á n a  komp en z a c e odb ěru, n a p á jen é h o p řes tra n sformá tor „Y y 6 “, p řič emž  ja ko měřen é  
n a p ětí b ude p ouž ito sdruž en é  n a p ětí z e sekun dá rn í stra n y  ( „y “, tedy  z a p ojen é  do h v ěz dy ) a  měřen ý  
p roudov ý  sig n á l z  M T P n a  p rimá rn í stra n ě tra n sformá toru („Y “, tedy  rov n ěž  z a p ojen é  do h v ěz dy ). 
Určení typu připojení (parametru č. 15) : 

1 . S ekun dá rn í stra n a  tra n sformá toru je z a p ojen a  do h v ěz dy , a le k reg ulá toru p řip ojíme 
sdruž en é  sekun dá rn í n a p ětí - měřic í n a p ětí b ude tedy  p řip ojen o v p r o tik la d u  ty p u z a p ojen í 
tra n sformá toru.  

2 . M ěřic í n a p ětí je p řip ojen o v p r o tik la d u  s ty p em tra n sformá toru a  h odin ov ý  ú h el 
tra n sformá toru („6 “) je sudý , ta kž e p a ra metr č . 1 5  n a sta v íme n a  h odn otu sd r u ž e n é . ( p okud 
b y  měříc í n a p ětí b y lo p řip ojen o v  soula du s ty p em tra n sformá toru, n a sta v ili b y c h om h odn otu 
fá z o vé ) 

 
Při p oc h y b n ostec h  o sp rá v n osti urč en í ty p u p řip ojen í je v h odn é  ex p erimen tá ln í ov ěřen í : p o 
a utoma tic ké m roz p oz n á n í p řip ojen í lz e ob v y kle p orov n a t, z da  h odn ota  ú č in íku, in dikov a n á  
reg ulá torem, odp ov ídá  ú da jů m n a  fa ktura č n ím elektroměru (p oměru otá č ek č in n é h o a  ja lov é h o 
elektroměru). Při n esoula du je třeb a  n a sta v it h odn otu ty p u p řip ojen í n a  op a č n ou a  kon troln í p roc es 
op a kov a t. 

4.1.9 P a r a m e tr  č . 2 0  - a u to m a tic k é  r o z p o z n á v á n í p r o u d ů  s tu p ň ů  
R eg ulá tory  jsou sta n da rdn ě dodá v á n y  s a ktiv ov a n ou fun kc í a utoma tic ké h o roz p oz n á n í p roudů  stup ň ů  
(p a ra metr č . 2 0  n a sta v en  n a  h odn otu1 , ú da j AC=1AC=1AC=1AC=1  ). V  tomto p říp a dě p rov ede reg ulá tor p roc es 
a utoma tic ké h o roz p oz n á n í p roudu stup ň ů  vž d y  p ři z a p n utí (p řiv eden í n a p á jec íh o n a p ětí) reg ulá toru. 
Proc es mů ž e b ý t v y v olá n  i b ez  p řeruš en í n a p á jec íh o n a p ětí, a  to edita c í p a ra metru č . 2 0  n a  h odn otu 1  
n eb o tz v . in ic ia liz a c í reg ulá toru (v iz  dá le). 
V  p říp a dě n a sta v en í a utoma tic ké h o roz p oz n á v á n í stup ň ů  n emá  smy sl n a sta v ov a t p a ra metry  č . 2 1  a ž  
2 4  a  p roto se ty to p a ra metry  n ez ob ra z ují. 
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Automatické rozpoznávání proudů stupňů lze vyřadit z funkce nastavením parametru č. 20 na h odnotu 
0000 . V  tomto případě  je nutné zadat h odnoty stupňů pomocí parametrů č.21 až  24. 

4.1.10 P a r a m e tr  č . 2 1, 2 2  - s p ín a c í p r o g r a m  a  h o d n o ta  n e jm e n š íh o  k o n d e n z á to r u  (IMIN, 
r e s p . C /k ) 
P okud je funkce automatickéh o rozpoznávání proudů stupňů vyřazena, lze zadat h odnoty jednotlivý ch  
stupňů pomocí tě ch to parametrů. 
P arametr č. 21 udává spínací prog ram, který  specifikuje pomě r h odnot jednotlivý ch  kondenzátorový ch  
stupňů. M ůž e b ý t nastaven na jednu z předvolený ch  komb inací dle T ab . 5. 
K ondenzátory musí b ý t připojeny v pořadí dle zvolenéh o spínacíh o prog ramu k vý stupům reg ulátoru 
postupně  tak, ab y kondenzátor s nejniž š í vah ou b yl připojen k vý stupu č. 1. P očet připojený ch  
kondenzátorů je nutno zadat v parametru č. 23. P okud je tento počet vyš š í než  5, reg ulátor 
předpokládá, ž e váh y stupňů č. 6 a vyš š ích  jsou sh odné jako váh a stupně  č. 5. 
P okud ž ádná z uvedený ch  komb inací neodpovídá pož adované komb inaci, lze zadat h odnoty 
jednotlivý ch  stupňů zcela lib ovolně  editací parametru č. 25. V  tomto případě  se h odnota parametru 
spínacíh o prog ramu (č. 21)  automaticky nastaví na h odnotu 0000 , což  indikuje tzv. individuální spínací 
pro g ram . V  tomto případě  postrádá vý znam parametr č. 22 a proto se ani nezob razuje. 

T ab . 5 : S pínací pro g ram  
č. komb inace Z ob razeno č. K omb inace zob razeno 
1 1:1:1:1:1 1111111111111111    7 1:2:2:2:2 1222122212221222    

2 1:1:2:2:2 1122112211221122    8 1:2:3:3:3 1233123312331233    

3 1:1:2:2:4 11224112241122411224    9 1:2:3:4:4 1234123412341234    

4 1:1:2:3:3 1123112311231123    10 1:2:3:6:6 1236123612361236    

5 1:1:2:4:4 1124112411241124    11 1:2:4:4:4 1244124412441244    

6 1:1:2:4:8 11248112481124811248    12 1:2:4:8:8 1248124812481248    

 
P okud je nastaven spínací prog ram na ně kterou z h odnot, uvedený ch  v T ab . 5, je nutné ješ tě  zadat 
h odnotu proudu nejmenš íh o kondenzátoru „IMIN“ (odpovídající váze 1, parametr č. 22). T ato h odnota 
se zob razuje v jednotkách  ampér a odpovídá b uď to přímo skutečné h odnotě  proudu kondenzátoru v 
síti (pokud je nominální h odnota primáru M T P  definována), neb o odpovídající h odnotě  na sekundáru 
M T P  (v opačném případě ) - pak má h odnotu vš eob ecně  známé  konstanty „C /k“. 
H odnotu proudu nejmenš íh o kondenzátoru lze stanovit dle vztah u 

IMIN =  QMIN / (1,73 x  US) [ A, V Ar, V ] 
IMIN......proud nejmenš íh o stupně  v A 
QMIN.....vý kon nejmenš íh o stupně  ve V Ar 
US........sdruž ené napě tí ve V  (ob vykle 400V ) 

V  následující tab ulce jsou uvedeny h odnoty proudu pro nejčastě ji použ ívané kompenzační 
kondenzátory : 
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Tab. 6 : H o d n o ta p ro u d u  k o n d e n z á to ru  (p ro  U s = 4 0 0 V ) 
Q [kVAr] 2 3 ,1 5 4 5 6 ,25 8 1 0  1 2,5 

I [A] 2,9  4,6  5,8 7 ,2 9 ,0  1 1 ,6  1 4,5 1 8,1  
Q [kVAr] 1 5 20  25 3 0  40  50  6 0  1 0 0  

I [A] 21 ,7  28,9  3 6 ,1  43 ,4 57 ,8 7 2,3  86 ,7  1 44,5 
 
P o ku d  n e n í n o m in á ln í h o d n o ta  p rim á ru  M T P  d e fin o v á n a , je  n u tn é  m ís to  h o d n o ty  p ro u d u  n e jm e n š íh o  
ko n d e n z á to ru  z a d a t h o d n o tu  C /k. T u to  h o d n o tu  lz e  z ís ka t ja ko  p o d íl h o d n o ty  p ro u d u  n e jm e n š íh o  
ko n d e n z á to ru  a  p ře v o d u  M T P . H o d n o tu  „C /k“ lz e  n a s ta v it v  ro z s a h u  0 ,0 1  a ž  2A. 
V p říp a d ě , ž e  n o m in á ln í h o d n o ta  p rim á ru  M T P  je  d e fin o v á n a , n a s ta v u je  s e  p řím o  h o d n o ta  p ro u d u  
n e jm e n š íh o  ko n d e n z á to ru  „IMIN“ ( o d p o v íd á  h o d n o tě  „C /k“ n á s o b e n é  p ře v o d e m  M T P ). 

4.1.11 P a r a m e tr  č . 2 3 , 2 4 - p o č e t k o n d e n z á to r ů  a  tlu m iv e k  
P ři ru č n ím  z a d á n í h o d n o t p ro u d ů  ko n d e n z á to rů  p o m o c í s p ín a c íh o  p ro g ra m u  a  p ro u d u  n e jm e n š íh o  
ko n d e n z á to ru  (p a ra m e try  č . 21 ,22) je  n u tn é  je š tě  z a d a t p o č e t p řip o je n ý c h  ko n d e n z á to rů  - p a ra m e tr č . 
23 . H o d n o tu  lz e  n a s ta v it v  ro z s a h u  1  a ž  m a x im á ln í p o č e t v ý s tu p ů  d a n é h o  ty p u  re g u lá to ru , te d y  6  p ro  
ty p  N o v a r-1 0 6 /20 6  n e b o  1 4 p ro  ty p  N o v a r-1 1 4/21 4. 
P ři p o u ž ití m e n š íh o  p o č tu  ko n d e n z á to ro v ý c h  s tu p ň ů , n e ž  d a n ý  ty p  re g u lá to ru  u m o ž ň u je , je  n u tn é  
ko n d e n z á to ry  z a p o jit o d  v ý s tu p u  č . 1  v ý š e  (tz n . ž e  n e z a p o je n é  v ý s tu p y  b u d o u  ty  s  n e jv y š š ím i 
p o řa d o v ý m i č ís ly ). 
P o ku d  n e js o u  v š e c h n y  v ý s tu p y  re g u lá to ru  v y u ž ity  p ro  p řip o je n í ko n d e n z á to rů , lz e  z b ý v a jíc í v ý s tu p y  
v y u ž ít p ro  p řip o je n í a ž  ko m p e n z a č n íc h  tlu m iv e k. P o č e t p řip o je n ý c h  tlu m iv e k je  n u tn é  z a d a t v  
p a ra m e tru  č . 24 – m a x im á ln í p o č e t je  o m e z e n  n a  1 0 . R e g u lá to r p ře d p o klá d á , ž e  tlu m iv ky  b u d o u  
p řip o je n y  p o s tu p n ě  o d  n e jn iž š íh o  v o ln é h o  v ý s tu p u  v ý š e  (tz n . o d  s tu p n ě  n á s le d u jíc íh o  z a  p o s le d n ím  
p řip o je n ý m  ka p a c itn ím  v ý s tu p e m ). 
H o d n o ty  p ro u d ů  tě c h to  tlu m iv e k lz e  z a d a t v  p a ra m e tru  č . 25 in d iv id u á ln ě  p ro  ka ž d o u  tlu m iv ku  z v lá š ť  
(p o z o r, h o d n o ta  p ro u d u  tlu m iv ky  m u s í b ý t z a d á n a  ja ko  z á p o rn á  - kla d n é  h o d n o ty  p ro u d ů  p o v a ž u je  
re g u lá to r ja ko  ka p a c itn í s tu p n ě  !). 

4.1.12  P a r a m e tr  č . 2 5  - h o d n o ty  p r o u d ů  k o m p e n z a č n íc h  s tu p ň ů  
Ve  v e d le jš í v ě tv i to h o to  p a ra m e tru  lz e  z o b ra z it, p říp a d n ě  u p ra v it h o d n o ty  p ro u d ů  je d n o tliv ý c h  
ko m p e n z a č n íc h  v ý s tu p ů . 
H o d n o ty  s e  z o b ra z u jí v  je d n o tká c h  a m p é r. O d p o v íd a jí b u ď to  p řím o  s ku te č n é  h o d n o tě  p ro u d u  
ko m p e n z a č n íh o  s tu p n ě  (ko n d e n z á to ru  n e b o  tlu m iv ky ) v  s íti (p o ku d  je  n o m in á ln í h o d n o ta  p rim á ru  M T P  
d e fin o v á n a ), n e b o  o d p o v íd a jíc í h o d n o tě  n a  s e ku n d á ru  M T P  (v  o p a č n é m  p říp a d ě ). K a p a c itn í s tu p n ě  
js o u  z o b ra z e n y  ja ko  kla d n é , in d u ktiv n í s tu p n ě  ja ko  z á p o rn é . P o ku d  je  h o d n o ta  s tu p n ě  n e z n á m á  
(n a p říkla d  z  d ů v o d u  n e ú s p ě š n é h o  p rů b ě h u  a u to m a tic ké h o  ro z p o z n á n í s tu p ň ů ), z o b ra z í s e  h o d n o ta  ----
------------ . V ta ko v é m  p říp a d ě , s te jn ě  ja ko  v  p říp a d ě  n u lo v é  h o d n o ty  p ro u d u  s tu p n ě , re g u lá to r p řís lu š n ý  
re g u la č n í v ý s tu p  n e p o u ž ív á . 
R e g u lá to r s e  s ta n d a rd n ě  d o d á v á  s  n a s ta v e n ím  a u to m a tic ké h o  ro z p o z n á n í s tu p ň ů  (p a ra m e tr č .20  je  
n a s ta v e n  n a  h o d n o tu  1 ). P ři p řiv e d e n í n a p á je c íh o  n a p ě tí te d y  p ro b ě h n e  p ro c e s  a u to m a tic ké h o  
ro z p o z n á n í p ro u d ů  s tu p ň ů  a  p o  je h o  s ko n č e n í lz e  v e  v e d le jš í v ě tv i p a ra m e tru  č . 25 v ý s le d n é  
ro z p o z n a n é  h o d n o ty  z ko n tro lo v a t, p říp a d n ě  ru č n ě  u p ra v it. 
J e d n o tliv é  h o d n o ty  p ro u d ů  s tu p ň ů  lz e  z m ě n it i v  p říp a d ě , ž e  b y ly  z a d á n y  ru č n ě  p o m o c í s p ín a c íh o  
p ro g ra m u  a  p ro u d u  n e jm e n š íh o  ko n d e n z á to ru  (p a ra m e try  č . 21 , 22). 



Novar-1 x x /2 x x   K M B  s y s te m s  

26 

Pokud je hodnota stupně zobrazena s blikající desetinnou tečkou, znamená to : 
• pokud desetinná tečka bliká pomalu (asi 1 x  za sekundu), stupeň  neby l dosud zpřesněn  - v iz 

popis mechanismu zpřesň ov ání stupň ů  v  přísluš né  kapitole níž e 
• pokud desetinná tečka bliká r y c h le  (asi 3 x  za sekundu), stupeň  by l odstav en a reg ulátor jej 

nepouž ív á - v iz popis mechanismu odstav ení stupně v  přísluš né  kapitole níž e 

4.1.13 P a r a m e tr  č . 2 6  - p e v n é  s tu p n ě  
L ibov olný  v ý stup reg ulátoru lze nastav it jako pev ný . V  takov é m případě je v ý stup trv ale odpojen nebo 
připojen a reg ulátor jej pro reg ulaci nepouž ív á. Pev ný  v ý stup z ů s tan e  v  př e d d e fin ov an é m s tav u 
(tzn. odpojen nebo zapojen) s v ý jimkou následujících případů : 

• reg ulátor je přepnut do stav u Ručně 
• nastane některý  z v y braný ch nestandardních stav ů  a přitom je nastav ena přísluš ná akční 

funkce alarmu (podrobněji v iz popis alarmu dále) 
K odpojení pev né ho stupně (nastav ené ho jako trv ale sepnutý ) dojde pouz e  v  případě, ž e je 
nastav ena aktiv ní funkce alarmu od překročení meze T H D  a ú rov eň  T H D  tuto mez po definov anou 
dobu překročí (podrobněji v iz popis funkce alarmu níž e). 
S tandardně jsou v š echny  v ý stupy  reg ulátoru nastav eny  jako reg ulační, tedy  nikoliv  pev né . V  takov é m 
případě se zobrazí například takto : 

01010101----CCCC....v ý stup č. 1  je reg ulační a jedná se o kapacitní stupeň  (kondenzátor) 
12121212----LLLL....v ý stup č. 1 2  je reg ulační a jedná se o induktiv ní stupeň  (tlumiv ka) 

H odnotu libov olné ho stupně lze nastav it do hodnoty  0000 nebo1111  - v  takov é m případě se zobrazí ú daj 
např. 01010101----0000  nebo 01010101----1111   a z odpov ídajícího v ý stupu se stane pev ný  v ý stup - bude trv ale odepnut 
nebo trv ale zapnut. 

4.1.14 P a r a m e tr  č . 2 7  - m e z n í ú č in ík  p r o  r e g u la c i tlu m iv k o u  
T ento parametr specifikuje hodnotu ú činíku, při které  začíná reg ulátor mimo kapacitních stupň ů  
použ ív at pro reg ulaci i induktiv ní kompenzační stupně - tlumiv ky  (pokud jsou připojeny ). 
Pokud je naměřený  ú činík „induktiv nějš í“ než  nastav ená hodnota tohoto parametru, reg ulátor použ ív á 
pro reg ulaci kompenzace pouze kapacitní stupně ( kondenzátory  ). 
Pokud se hodnota ú činíku v  síti změní tak, ž e bude kapacitnějš í než  mezní hodnota pro reg ulaci 
tlumiv kou, začne reg ulátor v y už ív at pro reg ulaci kombinaci kapacitních i induktiv ních kompenzačních 
stupň ů . 
S tandardně je hodnota tohoto parametru při dodáv ce reg ulátoru nebo po jeho inicializaci nastav ena 
na nedefinov anou hodnotu ( zobrazeno ----....-------- ). V  tomto případě reg ulátor případné  připojené  
tlumiv ky  nepouž ív á ( ty to stupně jsou trv ale v y pnuté  ) a ani při spuš tění procesu automatické ho 
rozpoznání stupň ů  případné  připojené  tlumiv ky  nerozeznáv á. 
Podrobněji je způ sob reg ulace induktiv ními stupni popsána v  přísluš né  kapitole níž e. 

4.1.15  P a r a m e tr  č . 30  - n a s ta v e n í a la r m u  
R eg ulátory  řady  N ov ar jsou v y bav eny  dv ěma v zájemně nezáv islý mi funkcemi ty pu alarm : 

• sig nalizační funkce alarmu 



Novar-1 x x /2 x x   K M B  s y s te m s  

27 

• akční funkce alarmu 

4.1.15.1 Signalizační funkce alarmu 
P ro  ind ikaci nes tand ard ních  s tav ů  reg ulace js o u p řís tro je v y b av eny  jed nak L E D -d io d o u Alarm na 
čelním p anelu, jed nak b ez p o tenciá lo v ý m ko ntaktem relé  „A larm“, v y v ed ený m na ko nekto r na z ad ním 
p anelu. 
S ig naliz ace v ý s ky tu nes tand ard níh o  s tav u s e p ro jev í b likající L E D -d io d o u Alarm a s ep nutím ko ntaktu 
relé  „A larm“. V  no rmá lním s tav u je tato  L E D -d io d a z h as nutá  a ko ntakt relé  ro z ep nut. 

Tab. 7 : A larm  - s ig n aliz ac e  
č. S tav  p o p is  min. d o b a trv á ní 
1 podproud h o d no ta p ro ud u na s ekund á ru M T P  menš í než  

minimá lní mě řicí p ro ud  
 5 s ekund  

2 nad p ro ud  h o d no ta p ro ud u s ekund á ru M T P  v ě tš í než  
nas tav ená  no miná lní h o d no ta (5A /1A ) 

5 s ekund  

3 ch y b a 
ko mp enz ace 

ú činík mimo  ro z s ah  0 ,9L -1,0 0  15 minut 

4 z trá ta  n a pě tí mě řící nap ě tí není d eteko v á no  5 s ekund  
5 h armo nické  

z kres lení 
p řekro čeni nas tav ené  mez e T H D  - funkční o d  
z atíž ení 10 %  v ý š e 

5 minut 

6 p řekro čení p o čtu 
s ep nutí 

p o čet s ep nutí ně které h o  s tup ně  p řes á h l 
nas tav eno u mez  

ih ned  

8 z p ě tné  nap á jení z jiš tě n to k energ ie o  s p o třeb iče ke z d ro ji 5 minut 
9 c h y b a  s tupn ě  v  p rů b ě h u reg ulace z jiš tě na trv ale o d liš ná  h o d no ta 

s tup ně  (nejčas tě ji v ý p ad ek s tup ně ) 
5 z ap nutí +            
5 v y p nutí 

   P o z n. : tučně  v y tiš tě né  s tav y  js o u s tand ard ně  nas tav eny  
U v ed ený  tz v . nes tand ard ní s tav , p ři které m má  s ig naliz ace alarmu nas tat, lz e d efino v at v e v ed lejš í 
v ě tv i p arametru č.30 . S ig naliz aci muž e v y v o lat kaž d ý  z  o s mi mo ž ný ch  s tav ů  uv ed ený ch  v  T ab . 7. 
S ig naliz aci alarmu o d  lib o v o lné h o  s tav u lz e z v o lit ed itací nas tav ení to h o to  s tav u v e v ed lejš í v ě tv i 
p arametru č. 30 . N as tav ení mo h o u nab ý v at 4 rů z ný ch  h o d no t : 

1. 01010101----0000 ... s tav  č. 1 (tz n. p o d p ro ud ) s e nes ig naliz uje (ani nez p ů s o b í ž á d no u akci - v iz  
p o p is  níž e) 

2. 01010101----SSSS ... s tav  č. 1 (tz n. p o d p ro ud ) s e s ig naliz uje (ale nez p ů s o b í ž á d no u akci) 
3. 01010101----AAAA ... s tav  č. 1 (tz n. p o d p ro ud ) s e nes ig naliz uje (ale z p ů s o b í p řís luš no u akci) 
4. 01010101----2222 ... s tav  č. 1 (tz n. p o d p ro ud ) s e s ig naliz uje (a z á ro v eň  z p ů s o b í p řís luš no u akci) 

A larmo v o u s ig naliz aci lz e s tejně  jako  p ro  s tav  č. 1 v  uv ed ené m p říklad u nas tav it p ro  lib o v o lný  z  
d alš ích  s tav ů . P ro  v y b rané  s tav y  lz e mimo  s ig naliz ace ješ tě  nas tav it tz v . alarmo v o u akci (v iz  p o p is  
d á le). 
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Alarmovou signalizaci může způsobit jeden z nastavených nebo kombinace více nastavených stavů. 
S tav, který alarmovou signalizaci vy volal, lze pak zjistit v tzv. stavu alarmu (ve vedlejš í vě tvi parametru 
č . 40 ). 
N a rozdíl od níže popsané  akč ní funkce alarmu nemá  nastavení signalizač ní funkce alarmu žá dný vliv 
na regulač ní proces přístroje. 
M imo výš e uvedených stavů způsobí signalizaci alarmu i stav, kdy  není zadá n (při ruč ním zadá vá ní 
hodnot stupň ů) nebo identifiková n (při procesu automatické ho rozpozná vá ní stupň ů) alespoň  jeden 
nenulový kapacitní stupeň . P ři tomto stavu se zobrazí na č íselné m displeji blikající zprá va C=0C=0C=0C=0 . 

4.1.15.2 Akční funkce alarmu 
N ezá visle na signalizač ní funkci alarmu lze pro ně které  nestandardní stavy  nastavit tzv. akci (akč ní 
funkci alarmu). Akcí se rozumí zá sah do průbě hu regulace, zejmé na přeruš ení funkce regulá toru a 
zpravidla ná sledné  odpojení regulač ních stupň ů. P řehled akcí T ab. 8. 

Tab. 8 : A larm  - ak c e  

č . S tav popis min. doba trvá ní akce 
1 podproud hodnota proudu na 

sekundá ru M T P  menš í než 
minimá lní mě řicí proud 

 10  sekund odepnutí vš ech 
výstupů mimo pevně  
nastavených 

4 z trá ta  n a pě tí mě řící napě tí není 
deteková no 

5 sekund odepnutí vš ech 
výstupů mimo pevně  
nastavených 

5 harmonické  
zkreslení 

překroč eni nastavené  meze 
T H D  - funkč ní od zatížení 
10 %  výš e 

5 minut odepnutí vš ech 
výstupů (vč etně  pevně  
nastavených) 

8 zpě tné  napá jení zjiš tě n tok energie o 
spotřebič e ke zdroji 

5 minut odepnutí vš ech 
výstupů mimo pevně  
nastavených 

9 c h y b a  s tupn ě  při regulaci zjiš tě na trvale 
odliš ná  hodnota stupně  
(výpadek stupně ) 

5 zapnutí +            5 
vy pnutí 

odstavení stupně  (viz 
popis v kapitole níže) 

P ozn. : T uč ně  vy tiš tě né  stavy  jsou standardně  nastaveny  
P okud požadujeme, aby  regulá tor na výsky t ně které ho z nestandardních stavů zareagoval uvedenou 
akcí, je nutné  ve vedlejš í vě tvi parametru č . 3 0  vy braný stav nastavit na hodnotu AAAA nebo 2222  (viz 
předchozí kapitolu). 
S tavy , které  nejsou v té to tabulce uvedeny , nezpůsobují žá dnou akci a nelze je tím pá dem ani tímto 
způsobem nastavit. 

4.1.16 P a r a m e tr y  č . 3 1,3 2  - lim it h a r m o n ic k é h o  z k r e s le n í (T H D ) p r o u d u  a  lim it p o č tu  
s e p n u tí p r o  a la r m o v o u  s ig n a liz a c i/a k c i 
P okud je nastavena signalizač ní nebo akč ní funkce od stavu č . 5 (harm. zkreslení proudu) nebo od 
stavu č . 6  (překroč ení poč tu sepnutí), je třeba ješ tě  definovat hodnotu meze T H D , resp. mezní poč et 
sepnutí stupně , od kterých má  nastat přísluš ná  signalizace nebo akce. 
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Limit harmonického zkreslení proudu (THD, parametr č. 31) je uveden v procentech a lze jej nastavit v 
rozsahu 0 ,5  až  30 0 %  . 
Limit počtu sepnutí (parametr č. 32 )  je uveden v tisících sepnutí a lze jej nastavit v rozsahu 10  tisíc až  
2  miliony  sepnutí. 
P okud není nastavena sig nalizační ani akční funkce od ně kterého z tě chto dvou stavů , přísluš ná  
limitní hodnota se nezob razuje. 

4.1.17 P a r a m e tr y  č . 3 3 ,3 4 - a d r e s a  p ř ís tr o je  a  k o m u n ik a č n í r y c h lo s t 
Ty to parametry  mají vý znam pouze u přístrojů  vy b avený ch rozhraním pro dá lkovou komunikaci. U  
ostatních přístrojů  se nezob razují. 
P ři instalaci dá lkové komunikace je nutno nastavit adresu přístroje (parametr č. 33) na jednu z hodnot 
v rozsahu 2  až  2 5 3 ( adresy  1, 2 5 4  a 2 5 5  jsou vy hrazeny  pro speciá lní funkce - nepouž ívat). P okud je 
na komunikační lince připojeno více přístrojů , musí mít kaž dý  přístroj jinou adresu. 
K omunikační ry chlost (parametr č. 34 ) lze nastavit na jednu z hodnot 6 0 0 -12 0 0 -2 4 0 0 -4 8 0 0 -9 6 0 0  B d. 
N astavené hodnoty  zů stanou zachová ny  i při tzv. inicializaci reg ulá toru (viz popis dá le). 

4.1.18  P a r a m e tr  č . 40  - s ta v  a la r m u  
P okud je nastavena sig nalizační funkce od ně kterého nestandardního stavu (viz popis parametru č.30  
- nastavení alarmu), lze ve vedlejš í vě tvi tohoto parametru č.4 0  sledovat okamž itý  stav alarmu. 
S ig nalizaci muž e vy volat kaž dý  z devíti mož ný ch stavů  uvedený ch v Tab . 7. P arametr č. 4 0  slouž í pro 
podrob ně jš í identifikaci stavu, který  způ sob il aktivaci sig nalizace alarmu. S ig nalizační funkce alarmu 
b y la vy volá na tě mi stavy , které mají hodnotu 1. 

4.1.19  P a r a m e tr  č . 41, 42 , 43  - m e z n í z a z n a m e n a n é  p a r a m e tr y  v  s íti 
P ro sledová ní a analý zu prů b ě hu reg ulace zaznamená vá  reg ulá tor ná sledující mezní parametry  : 

• minimá lní ú činík (parametr č. 4 1) 
• max imá lní ú roveň  celkového harmonického zkreslení (parametr č. 4 2 ) 
• max imá lní ú roveň  vy b raný ch harmonický ch slož ek (3., 5 ., 7., 11., 13., 17. - vedlejš í vě tev 

parametru č. 4 3) 
P ři dodá vce reg ulá toru nejsou ty to hodnoty  definová ny  a při zob razení tě chto parametrů  se ob jeví ú daj 
------------ . P o spuš tě ní reg ulačního procesu sleduje reg ulá tor ú roveň  vý š e uvedený ch veličin a v případě , 
ž e ně která  z nich dosá hne niž š í, resp. vy š š í hodnoty , než  je zaznamená na, a tento stav trvá  alespoň  1 
minutu, přepíš e tuto poslední zaznamenanou ex trémní hodnotu nově  namě řenou hodnotou. 
Tuto činnost prová dí reg ulá tor pouze v prů b ě hu reg ulace a zá roveň  za podmínky , ž e celkové zatíž ení 
dosahuje v síti alespoň  10 %  nominá lního zatíž ení (dle nominá lní hodnoty  primá ru M TP ). P ři malém 
zatíž ení nejsou hodnoty  vý š e uvedený ch veličin ani dostatečně  přesně  mě řitelné, ani dů lež ité. 
J ednotlivé zaznamenané mezní hodnoty  lze „vy nulovat“ pomocí editace. 

4.1.2 0  P a r a m e tr  č . 44 - p o č e t s e p n u tí s tu p ň ů  
V e vedlejš í vě tvi tohoto parametru lze sledovat počet sepnutí jednotlivý ch stupň ů . P očet je uveden v 
tisících. P ři nízké hodnotě  počtu sepnutí je hodnota zob razová na s desetinnou tečkou tak, ž e je jí 
mož no sledovat s přesností na jednotky , desítky , případně  stovky  sepnutí. 
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Hodnota počtu sepnutí stupňů je udržována v nezálohované paměti regulátoru a přibližně každých 
osm hodin se ukládá do zálohované paměti, kde je zachována i při výpadku napájecího napětí. P očet 
sepnutí, který nastal v posledním osmihodinovém intervalu, je při výpadku napětí nebo inicializaci 
regulátoru ztracen. 
V  případě výměny  sty kače některého stupně lze stav počítadla přísluš ného výstupu vy nulovat pomocí 
editace. 

4.1.21 P a r a m e tr  č . 45  - ty p  p o r u c h y  r e g u lá to r u  
R egulátor provádí v průběhu regulace v pravidelných intervalech vlastní diagnostiku. V ýsledek 
diagnostiky  lze sledovat v tomto parametru. 
V  bezporuchovém stavu zobrazuje hodnotu EEEE----00000000.  P okud je tato hodnota nenulová,  znamená to, 
že regulátor identifikoval některou ze závad. T ento stav nemusí nutně znamenat, že regulátor je 
nefunkční - v tomto případě je nutné kontaktovat dodavatele regulátoru a oznámit mu zobrazenou 
hodnotu ty pu poruchy . P odle této hodnoty  pak odborný pracovník dodavatele určí způsob odstranění 
poruchy . 

4.1.22 P a r a m e tr  č . 46  - s ta v  d o b y  r e g u la c e  
P ři optimalizaci nastavení parametrů regulátoru vzniká někdy  potřeba podrobnějš ího sledování 
regulační doby . O kamžitý stav čítače regulační doby  lze sledovat v tomto parametru - je zobrazena 
doba v sekundách, zbývající do dalš ího regulačního zásahu. 
A by  mělo sledování stavu regulační doby  smy sl, nesmí být přitom regulační funkce pozastavena - 
proto při zobrazení tohoto jediného parametru je zároveň regulace uvolněna. D ruhou výjimkou při 
zobrazení tohoto parametru je automatický návrat do zobrazení měřených hodnot. T ento automatický 
návrat nastane při zobrazení stavu doby  regulace až po cca pěti minutách od posledního stisku 
tlačítka (při zobrazení jakéhokoliv jiného parametru již po cca třiceti sekundách). 
 

4.2 Zpřesňování hodnot stupňů 
P okud je regulátor nastaven na automatické rozpoznávání proudů stupňů, provede vždy  po výpadku 
napájecího napětí, případně po inicializaci proces automatického rozpoznání. 
P o ú spěš ném průběhu procesu automatického rozpoznání si jednotlivé naměřené hodnoty  proudů 
stupňů zaznamená a spustí regulační proces. P řitom si vš echny  zaznamenané naměřené hodnoty  
označí jako „dosud nezpřesněné“. S tupeň, jehož hodnota je „dosud nezpřesněna“, lze identifikovat 
podle pomalu (asi 1 x  za sekundu) blikající desetinné tečky  (na rozdíl od ry chle blikající des. tečky , 
identifikující odstavený stupeň - viz popis dále). 
V  průběhu regulačního procesu regulátor při připínání a odpínání jednotlivé stupně průběžně měří. 
P ro každý „dosud nezpřesněný“ stupeň vy hodnocuje průměrnou naměřenou hodnotu a po získání cca 
1 0 0  hodnot touto průměrnou hodnotou přepíš e původní hodnotu stupně, získanou při automatickém 
rozpoznání. Z ároveň označí tento stupeň jako zpřesněný a dalš í zpřesňování tohoto stupně již 
neprovádí. 
T ím jsou eliminovány  případné nepřesně změřené hodnoty  při automatickém rozpoznání. 
P okud jsou hodnoty  stupňů nastaveny  ručně (pomocí spínacího programu a hodnoty  proudu 
minimálního kondenzátoru nebo editací hodnoty  stupně v parametru č. 2 5 ), následné zpřesňování se 
neprovádí. S tejně tak se neprovádí zpřesňování případných tlumivkových stupňů. 
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Při nastaveném automatickém rozpoznávání hodnot stupňů může být zpřesňovací proces znovu 
automaticky  vy volán i kdy koliv bě hem reg ulač ního procesu. Pokud reg ulátor zjistí, že ně který 
z kompenzač ních kondenzátorů vy kazuje opakovaně  jinou hodnotu, než namě řil při automatickém 
rozpoznání, a hodnota se neliš í řádově  (tedy  je v intervalu 1 /2  až dvojnásobek) od hodnoty  
zaznamenané v reg ulátoru, spustí na tento stupeň zpřesňovací proces. T ím mohou být eliminovány  
změ ny  hodnoty  kompenzač ních kondenzátorů např. v důsledku formovacího procesu po instalaci 
nebo vlivem stárnutí atd. 
 

4.3 Signalizace a odstavení chybného stupně 
V  nastavení alarmu (parametr č . 3 0 ) lze zvolit sig nalizač ní nebo akč ní funkci alarmu od zjiš tě ní 
chy bného stupně . 
J e-li alespoň jedna z tě chto funkcí nastavena, reg ulátor při připínání i odpínání jednotlivých stupňů v 
průbě hu reg ulace průbě žně  kontroluje změ nu jalového proudu v síti a porovnává ji se zaznamenanou 
hodnotou proudu stupně . Pokud připínání a odpojování ně kterého ze stupňů nezpůsobí opakovaně  
odpovídající změ nu jalového proudu v síti (resp. namě řená změ na jalového proudu je podstatně  
odliš ná od zaznamenané hodnoty  kondenzátoru), reg ulátor tento stupeň označ í za vadný a v případě  
nastavení odpovídající akč ní funkce alarmu jej odstaví a v dalš ím průbě hu reg ulace jej přestane 
doč asně  používat. 
Pro sig nalizaci odstavení stupně  lze vy užít sig nalizač ní funkci alarmu (viz popis parametru č . 3 0 ). 
Pokud není zároveň nastavena akč ní funkce alarmu, reg ulátor chy bný stupeň pouze označ í, vy volá 
sig nalizaci alarmu, ale v průbě hu reg ulace stupeň dále používá. K onkrétní chy bný stupeň lze 
identifikovat podle rychle (asi 3 x  za sekundu) blikající desetinné teč ky  v ú daji o hodnotě  stupně  ve 
vedlejš í vě tvi parametru č . 2 5  (na rozdíl od pomalu blikající des. teč ky , identifikující „dosud 
nezpřesně ný“ stupeň - viz popis výš e). 
S tupeň, který je doč asně  odstaven, je periodicky  cca po pě ti dnech vy zkouš en tak, že je na jedno 
sepnutí zařazen do reg ulace. Z jistí-li reg ulátor, že připojením tohoto stupně  nastala odpovídající (s 
přimě řenou tolerancí) odezva v síti, zařadí stupeň zpě t do reg ulač ního procesu a v případě  nastavení 
automatického rozpoznávání stupňů na ně j zároveň uplatní zpřesňovací proces. T ak dojde například 
k automatickému zařazení opraveného stupně  do reg ulace (např. po výmě ně  pojistky  stupně ). 
Pokud nezařadí reg ulátor odstavený stupeň zpě t do reg ulace automaticky , nastane toto 
znovuzařazení do reg ulač ního procesu v tě chto případech : 

• přeruš ením napájecího napě tí nebo inicializací reg ulátoru (viz popis dále) 
• editací hodnoty  daného stupně  nebo ně kterého z parametrů č .2 1  až 2 3  (spínací prog ram, 

hodnota minimálního kondenzátoru, poč et kondenzátorů) 
• provedením procesu automatického rozpoznání proudů stupňů 

Indikaci a odstavení chy bného stupně  lze nastavit pouze pro kondenzátorové stupně  - případné 
tlumivkové stupně  se nekontrolují. 
 

4.4 Regulace pomocí tlumivek 
Přístroj umožňuje připojení až deseti tlumivek pro případnou dekompenzaci sítě . 
R eg ulace pomocí tlumivek je podmíně na nastavením mezní hodnoty  ú č iníku pro reg ulaci tlumivkou 
(parametr č . 2 7 ) na hodnotu v rozmezí 0 ,8 L  až 0 ,9 C . Pokud je tento parametr nastaven na 
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nedefinovanou hodnotu (tj. zobrazeno ----....--------    ), reg ulac e tlum ivk am i s e nep rová dí (p ok ud js ou k  
ně k terý m  vý s tup ů m  p řip ojeny  tlum ivk y , js ou ty to vý s tup y  trvale vy p nuté ). 
P ok ud je nas tavena m ezní hodnota ú č iník u p ro reg ulac i tlum ivk ou na ně jak ou p latnou hodnotu, dojde 
k  p řip nutí tlum ivk y  v tom to p říp adě :  

• reg ulá tor již  odep nul vš ec hny  k ondenzá torové  s tup ně  
• ú č iník  v s ítí je s tá le „k ap ac itně jš í“ než  p ož adovaný  a rovně ž  „k ap ac itně jš í“ než  nas tavená  

m ezní hodnota p ro reg ulac i tlum ivk ou  
• tento s tav trvá  p ě tiná s obek  nas tavené  reg ulač ní doby  v oblas ti p řek om p enzová ní (p aram etr č . 

3 , 9 )  
• ales p oň  k  jednom u vý s tup u je p řip ojena tlum ivk a a m á  tak ovou hodnotu, ž e p o jejím  p řip nutí je 

m ož no doreg ulovat ú č iník  na p ož adovaný  p om oc í k om binac e k ondenzá torový c h s tup ň ů , tzn. 
p o jejím  p řip nutí nenas tane s tav velk é ho nedok om p enzová ní 

P ok ud je k  reg ulá toru p řip ojeno tlum ivek  víc e, p řip ne s e vž dy  jedna nejvhodně jš í p odle s vé  velik os ti a 
dalš í s e p řip ne p ři trvá ní vý š e uvedené ho s tavu op ě t p o up ly nutí dalš ího p ě tiná s obk u nas tavené  
reg ulač ní doby  v oblas ti p řek om p enzová ní. 
P ok ud je ně jak á  k om binac e tlum ivek  p řip ojena, a nas tane s tav nedok om p enzová ní, odep ne s e p o 
up ly nutí norm á lní reg ulač ní doby  v oblas ti nedok om p enzová ní (p aram etr č . 2 , 8 ) tak ový  p oč et 
tlum ivek , aby  nenas tal p řek om p enzovaný  s tav. 
D ek om p enzač ní tlum ivk y  m ohou bý t p řip ojeny  k  vý s tup ů m  č . 5  a vy š š ím . V ý s tup y  č . 1  až  č . 4  js ou 
vy hrazeny  p ouze p ro k ap ac itní s tup ně , p rotož e ty to vý s tup y  p ouž ívá  reg ulá tor v p roc es u 
autom atic k é ho rozp ozná ní p řip ojení. 
P ro zjiš tě ní velik os ti p řip ojený c h tlum ivek  lze p ouž ít i p roc es  autom atic k é ho rozp ozná ní s tup ň ů , ale 
m us í bý t p ředem  nas taven m ezní ú č iník  p ro reg ulac i tlum ivk ou (p aram etr č . 2 7 ) na ně k terou z 
p latný c h hodnot. P ok ud je tento p aram etr nas taven na nedefinovanou hodnotu (zobrazeno ----....-------- ), 
nebudou p říp adně  p řip ojené  tlum ivk y  rozp ozná ny . 
P o inic ializac i reg ulá toru je nas tavena nedefinovaná  hodnota p aram etru č . 2 7 , tak ž e s tandardně  je 
tlum ivk ová  reg ulac e vy p nutá . 
 

4.5 Dočasné přerušení regulace 
P ok ud je reg ulá tor ve s tavu reg ulac e (není p řep nut do s tavu Ručně), je na č ís elné m  dis p leji 
zobrazena jedna z m ě řený c h hodnot COS , A (Ieff) , THD a reg ulá tor p rová dí p odle nam ě řený c h 
hodnot a nas tavený c h p aram etrů  reg ulač ní p roc es . 
P ok ud p řep nem e s tis k em  tlač ítk a P (p aram etry ) do zobrazení p aram etrů , reg ulač ní p roc es  s e 
doč as ně  p ozas taví. V ý s tup ní relé  p řitom  zů s tanou ve s tavu, ve k teré m  s e v ok am ž ik u p řep nutí 
nac há zely . R eg ulá tor p ředp ok lá dá , ž e obs luha c hc e p rové s t k ontrolu nebo zm ě nu ně k terý c h 
p aram etrů , a do uk onč ení té to ak c e s tav vý s tup ů  nem ě ní ( p oc hop itelně  za p ředp ok ladu, ž e nenas tal 
ně k terý  z nes tandardníc h s tavů , jak o vý p adek  nap ř. m ě říc ího nap ě tí ). V  ok am ž ik u, k dy  obs luha 
s tis k em  tlač ítk a M (m ě ření) zap ne odp ovídajíc í zobrazovac í rež im , p řís troj p ok rač uje v reg ulač ním  
p roc es u. 
P ok ud by  obs luha nep rovedla zá vě reč né  p řep nutí do zobrazení Měření, p řep ne s e reg ulá tor do tohoto 
rež im u autom atic k y  as i p o třic eti s ek undá c h od p os ledního s tis k u ně jak é ho tlač ítk a. 
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Výjimka nastane při zobrazení stavu regulační doby (parametr č. 46) - v tomto případě  se dočasně  
přeruš ená  regulac e znovu spustí a automatic ký ná vrat do zobrazení Měření  se provede až  po c c a 
pě ti minutá c h . 
O bdobným způ sobem jako k dočasné mu přeruš ení regulac e dojde uvedeným postupem k přeruš ení 
případně  probíh ajíc íh o proc esu automatic ké h o rozpozná vá ní připojení nebo proudu stupň ů  s tím 
rozdílem, ž e když  je přeruš ení té to činnosti ukončeno, prová dí se vž dy znova c elé  od začá tku. 
 

4.6 Stav „Ručně“ 
P ři instalac i nebo kontrole regulá toru je ně kdy třeba vyzkouš et funkčnost jednotlivýc h  kompenzačníc h  
stupň ů , případně  je nutné  vyřadit automatic ký regulační proc es na delš í dobu z činnosti. 
V tě c h to případec h  je mož né  regulá tor přepnout do rež imu, ve které m prová dí pouze mě ření a 
zobrazení ú dajů . P řepnutí do toh oto rež imu lze prové st současným stisknutím tlačítek M a P po dobu 
asi 6 sekund (než  se rozbliká  L E D -dioda Ručně). O bdobným způ sobem lze přepnout regulá tor zpě t 
do rež imu regulac e. 
Ve stavu Ručně nelze proh líž et ani editovat parametry regulá toru - lze pouze zapínat nebo vypínat 
jednotlivé  výstupy regulá toru. 
P o přepnutí regulá toru do stavu Ručně jsou výstupy ponec h á ny ve stavu, v jaké m byly v regulačním 
proc esu před přepnutím. S tav výstupů  lze ná sledně  ručně  mě nit - po stisku tlačítka P se v tomto 
případě  zobrazí stav dané h o výstupu ( např. 01010101----0000 , tj. výstup č. 1  je prá vě  vypnut), které  lze 
proh líž et pomoc í tlačítek ↑↑↑↑, ↓↓↓↓  a editovat obdobně  jako parametry přístroje. K e změ ně  stavu výstupu 
doc h á zí již  ve stavu editac e a přitom je respektová na nastavená  doba bloková ní znovuzapnutí. 
P okud je regulá tor přepnut do rež imu Ručně a dojde k přeruš ení napá jec íh o napě tí, přejde po 
obnovení napá jení opě t do stavu Ručně . P řitom se postupně  sepnou vš ec h ny výstupy, které  byly 
sepnuty před výpadkem napá jení (stav výstupů  je zapamatová n). 
 

4.7 Ruční zásah do regulačního procesu 
P ro mož nost sledová ní odezvy regulá toru na změ nu regulační odc h ylky je mož né  vyvolat zapnutí 
nebo odepnutí stupně  zá sah em obsluh y nejen ve stavu Ručně, ale i bě h em regulačníh o proc esu. 
P ři stisknuté m a drž ené m tlačítku M  lze pomoc í tlačítek ↑↑↑↑, resp. ↓↓↓↓,  připojovat, resp. odpojovat 
stupně  a sledovat reakc i regulá toru na změ nu stavu. K až dým stiskutím se připojí, resp. odpojí vž dy 
jeden regulační stupeň , a to ten, který má  nejmenš í h odnotu. P ři připojová ní se respektuje nastavená  
doba bloková ní znovuzapnutí. 
P okud ponec h á me regulá tor v rež imu regulac e, po uplynutí regulační doby vyh odnotí a provede 
regulační zá sah  a uvede tak umě le rozvá ž ené  pomě ry v síti zpě t do vykompenzované h o stavu. 
 

4.8 Inicializace regulátoru 
V ně kterýc h  případec h  mů ž e vzniknout potřeba nastavení regulá toru zpě t do pů vodníh o standardníh o 
stavu, ve které m je dodá vá n. K  tomu slouž í tzv. inicializace regulá toru. P o provedení inic ializac e se 
zá roveň  spustí ú vodní test, tzn. ž e regulá tor provede vš ec h ny akc e podobně  jako při přivedení 
napá jec íh o napě tí. 
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Parametry regulátoru jsou při inicializaci nastav eny d o h od not, uv ed ený ch  jak o stand ard ní v  T ab . 3, s 
v ý jimk ou násled ujících  parametrů  : 

• nominální h od nota sek und áru M T P (č . 1 3) 
• typ mě řícíh o napě tí (fázov é  neb o sd ruž ené , č . 1 5 ) 
• u přístrojů  s k omunik ač ním rozh raním i ad resa přístroje a k omunik ač ní rych lost (č . 33, 34 ) 

U v ed ené  parametry zů stanou zach ov ány tak , jak  b yly nastav eny před  inicializací. 
H od noty parametrů  č . 4 1  (minimální zaznamenaný  ú č iník ), č . 4 2  (max imální zaznamenaný  T H D ) a č . 
4 3 (max imální h od noty h armonick ý ch ) b ud ou při inicializaci nastav eny jak o ned efinov ané . H od noty 
poč tu sepnutí (parametr č . 4 4 ) nejsou inicializací nijak  ov liv ně ny. 
Inicializaci regulátoru lze v yv olat souč asný m stisk nutím tlač ítek   M,  P a ↓↓↓↓  po d ob u asi 6  sek und .  
R egulátor nejd řív e od epne v š ech ny připojené  stupně  a spustí ú v od ní test - v  tomto ok amž ik u je 
mož no tlač ítk a uv olnit. Poté  prov ed e v lastní inicializaci a jelik ož  h od nota parametru č . 1 6  je nyní 
ned efinov ána, spustí se proces automatick é h o rozpoznání připojení. 
Pozor !!! Při inicializaci se zárov eň  uk onč í případ ný  stav  Ručně !!! R egulátor je po inicializace v ž d y 
nastav en d o rež imu regulace !!! 
 

4.9 Přehled textových hlášení 
V rež imu zob razení mě řený ch  h od not se v  ně k terý ch  případ ech  mů ž e zob razit místo h od noty 
ok amž ité h o ú č iník u tex tov é  h láš ení. Přeh led  tě ch to h láš ení uv ád í T ab . 9. 
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Tab. 9 : P ře h le d  te x to v ý c h  h lá š e n í 
H lá š e n í V ý z n a m  p o z n á m k a  
AHOJAHOJAHOJAHOJ    

TESTTESTTESTTEST    

ú v o d n í s e k v e n c e  p o  p řip o je n í n a p á je c íh o  n a p ě tí 
n e b o  in ic ia liz a c i 

re g u lá to r p ro v á d í v la s tn í 
d ia g n o s tik u  

N206N206N206N206    - ty p  re g u lá to ru   
1.81.81.81.8    - č . v e rz e  firm w a re   
U=FAU=FAU=FAU=FA    - n a s ta v e n ý  ty p  m ě říc íh o  n a p ě tí (fá z o v é )  
I=5AI=5AI=5AI=5A    - n a s ta v e n á  n o m in á ln í h o d n o ta  s e k u n d á ru  M T P   
U=0U=0U=0U=0    m ě říc í n a p ě tí n e n í p řip o je n o  n e b o  je h o  z á k la d n í 

h a rm o n ic k á  s lo ž k a  je  n iž š í n e ž  m in im á ln í h o d n o ta  
re g u lá to r v  č e k a c ím  s ta v u  

I=0I=0I=0I=0    m ě říc í p ro u d  n e n í p řip o je n  n e b o  je  n iž š í n e ž  
m in im á ln í h o d n o ta  

re g u lá to r v  č e k a c ím  s ta v u  

AFXXAFXXAFXXAFXX    p ro b íh á  p ro c e s  a u to m a tic k é h o  ro z p o z n á n í p řip o je n í p ro c e s  m ů ž e  m ít 1  a ž  7  k ro k ů  
F=0F=0F=0F=0    p ro c e s  a u to m a tic k é h o  ro z p o z n á n í p řip o je n í 

n e p ro b ě h l ú s p ě š n ě  a  z p ů s o b  p řip o je n í m ě říc íh o  
n a p ě tí a  p ro u d u  (p a ra m e tr č . 1 6 ) n e n í d e fin o v á n  

p ro c e s  a u to m a tic k é h o  ro z p o z n á n í 
p řip o je n í b u d e  b ě h e m  c c a  1 5  
m in u t a u to m a tic k y  o p a k o v á n , 
p říp a d n ě  je  m o ž n é  z a d a t h o d n o tu  
p a ra m e tru  č . 1 6  ru č n ě  

ACACACAC----XXXX    p ro b íh á  p ro c e s  a u to m a tic k é h o  ro z p o z n á n í p ro u d ů  
je d n o tliv ý c h  s tu p ň ů  

p ro c e s  m ů ž e  m ít 3  n e b o  6  k ro k ů , 
p o  tře c h  k ro c íc h  p ro d le v a  c c a  3 0  
s e k u n d  

C=0C=0C=0C=0    v  p ro c e s u  a u to m a tic k é h o  ro z p o z n á n í s tu p ň ů   n e b y l 
ú s p ě š n ě  ro z p o z n á n  a n i je d e n  k o n d e n z á to r, n e b o  
p ři n a s ta v e n í ru č n íh o  z a d á n í h o d n o t s tu p ň ů  (p a r. č . 
2 0 ) n e js o u  řá d n ě  n a s ta v e n y  p a ra m e try  č . 2 1  a ž  2 6 , 
n e b o  
v š e c h n y  s tu p n ě  s  p řip o je n ý m  k o n d e n z á to re m  js o u  
a u to m a tiz o v a n ě  o d s ta v e n y  v liv e m  p o ru c h y  (p a r. č . 
2 5 ) n e b o  n a s ta v e n y  ja k o  p e v n é  (p a r. č . 2 6 ) 

p ři n a s ta v e n í a u to m a tic k é h o  
ro z p o z n á n í s tu p ň ů  b u d e  p ro c e s  
ro z p o z n á n í b ě h e m  c c a  1 5  m in u t 
a u to m a tic k y  o p a k o v á n , p říp a d n ě  
je  m o ž n é  z a d a t h o d n o ty  
p a ra m e trů  č . 2 1  a ž  2 6  ru č n ě  
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5. P ř ík la d y  z a p o je n í 
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Novar-206 - instalace, měření z nn
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KMB systems 
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Novar-214 - instalace, měření z vn
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6. T e c h n ic k é  p a r a m e tr y  : 
Nastavitelné parametry 
p o ž a d o v a n ý  ú č in ík  0 ,8 0  in d . a ž  0 ,9 0  k a p . 
s p ín a c í d o b a  (m a x . h o d n o ta , z á v is lá  n a  re g u la č n í 
o d c h y lc e ) 

5  a ž  12 0 0  s e k u n d  

d o b a  b lo k o v á n í z n o v u z a p n u tí 5  a ž  12 0 0  s e k u n d  
p ro u d  n e jm e n š íh o  k o n d e n z á to ru  (h o d n o ta  C /k  
p ře p o č íta n á  n a  p rim á rn í s tra n u  M T P ) 

(0 ,0 1 - 2  A ) x  p ře v o d  M T P  

m e z n í ú č in ík  p ro  re g u la c i tlu m iv k o u  0 ,8 0  in d . a ž  0 ,9 0  k a p . 
n a s ta v e n í h o d n o t k o m p e n z a č n íc h  s tu p ň ů  a u to m a tic k é  n e b o  ru č n í 
n a s ta v e n í z p ů s o b u  p řip o je n í a u to m a tic k é  n e b o  ru č n í 
 
V stu py-vý stu py 
m ě řic í n a p ě tí (g a lv a n ic k y  o d d ě le n é ) 10 0  a ž  6 9 0  V s tř.+ 10 /-2 0 % , 5 0 /6 0  H z  
v s tu p n í im p e d a n c e  n a p ě ť o v é h o  v s tu p u  >  2 0 0  k Ω 
m ě řic í p ro u d  (g a lv a n ic k y  o d d ě le n ý ) 0 ,0 1 a ž  7 ,5 A  
v lo ž e n á  im p e d a n c e  p ro u d o v é h o  v s tu p u  <  10  m Ω 
p ře s n o s t m ě ře n í p ro u d u  (e f.h o d n . a  1.h a rm .)  + /-1%   + /-0 ,0 1A  
p ře s n o s t m ě ře n í h a rm . s lo ž e k  p ro u d u  a  T H D  + /-10 %  
p o č e t v ý s tu p n íc h  re lé  6  n e b o  14  
z a tíž ite ln o s t v ý s tu p n íc h  re lé  2 5 0  V s tř. / 4  A  
z a tíž ite ln o s t re lé  „a la rm “ 2 5 0  V s tř. / 4  A  
v s tu p  p ro  d ru h ý  ta rif (g a lv a n ic k y  s p o je n ý , p ro  
p řip o je n í iz o lo v a n é h o  k o n ta k tu /o p tro n u ) 

12 V s s  / 10  m A  

n a p á je n í 2 3 0  V s tř. + 10 /-2 0 % , 5 0 /6 0  H z  
p řík o n  m a x . 10  V A  
iz o la č n í p e v n o s t ( t =  1 m in .)  

1. m e z i v n itřn ím i o b v o d y  p řís tro je  a  
v s tu p y  n a p á je c ím , m ě říc ím i-
n a p ě ť o v ý m i a  m ě říc ím i-p ro u d o v ý m i 

5 2 5 0  V s s  

2 . m e z i v n itřn ím i o b v o d y  a  v ý s tu p y  3 2 5 0  V s s  
3 . m e z i v n itřn ím i o b v o d y  p řís tro je  a  

v s tu p e m /v ý s tu p e m  d á lk o v é  
k o m u n ik a c e  

7 2 0  V s s  

k a te g o rie  p ře p ě tí v  in s ta la c i II d le  Č S N  E N  6 10 10 -1 
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Dálková komunikace 
R o z h ra n í R S -23 2/R S -4 8 5 , g a lv a n ic k y  

o d d ě le n é  
p ře n o s o v á  ry c h lo s t 9 6 0 0  B a u d  
m a x im á ln í p o č e t p řís tro jů  n a  je d n é  k o m . lin c e  1/3 2 
m a x im á ln í v z d á le n o s t d v o u  u z lů  3 0  m  / 120 0  m  
 
P rovoz ní p od mínky  
p ra c o v n í p ro s tře d í tříd a  B 2 d le  Č S N  IE C  6 5 4 -1 
te p lo ta :  

- p ro v o z n í -5 °  ÷  + 4 0 °  C  
- s k la d o v a c í -4 0 °  ÷  + 7 0 ° C  

re la tiv n í v lh k o s t 10  a ž   7 5  %  
 
E M C  
v y z a řo v á n í Č S N  E N  5 0 0 8 1-1 

Č S N  E N  5 5 0 11 , tříd a  A  ( v ý ro b e k  
n e n í u rč e n  d o  b y to v é h o  p ro s tře d í ) 
Č S N  E N  5 5 0 22 , tříd a  B  

o d o ln o s t Č S N  E N  5 0 0 8 2-2 
 
F y z ikální p arametr y  
k ry tí : 

- č e ln í p a n e l 
 
IP 4 0  (p říp a d n ě  IP 5 4 ) 

- z a d n í p a n e l IP  20  
ro z m ě ry  :  

- č e ln í p a n e l 14 4  x  14 4  m m  
- z á s ta v n á  h lo u b k a  8 0  m m  

h m o tn o s t m a x . 1,0  k g  
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7. Ú D R Ž B A , S E R V IS  
Regulátory řady Novar nevyžadují během svého provozu žádnou údržbu. Pro spolehlivý provoz je 
pouze nutné dodržet uvedené provozní podmínk y a zabránit mec hanic k ému poš k ození přístroje. 
Napájení regulátoru je vnitřně jednopó lově jiš těno tavnou síťovou pojistk ou o hodnotě T 0 ,1 A . Pojistk a 
je přístupná pouze po demontáži zadního k rytu a tuto č innost tedy mů že provádět pouze odborný 
prac ovník  dodavatele regulátoru. 
V  případě poruc hy výrobk u je třeba uplatnit rek lamac i u dodavatele na jeho adrese. 
D odavatel :      V ýrobc e : 

    K M B  systems, s.r.o. 
     D r. M . H orák ové 5 5 9  
     4 6 0  0 6 , L iberec  7  

    internet : w w w .k mb.c z 
V ýrobek  musí být řádně zabalen, aby nedoš lo k  poš k ození při přepravě. S  výrobk em musí být dodán 
popis závady, resp. jejího projevu. Pok ud je uplatň ován nárok  na záruč ní opravu, musí být zaslán i 
záruč ní list. Pok ud je požadována mimozáruč ní oprava, nutno přiložit objednávk u na tuto opravu. 
 

Z á r u č n í lis t 
 

Na přístroj je posk ytována záruk a po dobu 1 2  měsíc ů  ode dne prodeje, nejdéle vš ak  2 4  měsíc ů  od 
vysk ladnění od výrobc e. V ady vznik lé v těc hto lhů tác h prok azatelně vadným provedením, c hybnou 
k onstruk c í nebo nevhodným materiálem, budou opraveny bezplatně výrobc em nebo pověřenou 
servisní organizac í. 
Z áruk a zanik á i během záruč ní lhů ty, provede-li uživatel na přístroji nedovolené úpravy nebo změny, 
zapojí-li přístroj na nesprávně volené velič iny, byl-li přístroj poruš en nedovolenými pády nebo 
nesprávnou manipulac í, nebo byl provozován v rozporu s uvedenými tec hnic k ými parametry. 
 
T yp výrobk u : NOVAR.................................... v.č .............................................. 
D atum vysk ladnění : ........................................... V ýstupní k ontrola : .................... 

 
Razítk o výrobc e : 

 
 
 
D atum prodeje : ............................................... Razítk o prodejc e : 
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