Reguléator jalového vykonu

QERP 408/ 416

SW 1.00
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Popis a pouziti

je urcen ke kompenzaci jalového zatizeni indukéniho charakteru. Pripojuje se k
impulznim elektroméram pro ¢inny ajalovy odbér, poptipadé jalovou dodavku. Pro pripojeni
impulznich elektromeért se pouZivaji aktivni paralelni vstupy 1 aZz 4 .Tyto 4 paralelni vstupy
jsou aktivni a nejsou vzgemné gavanicky oddéleny. Maximalni impedance paralelnich
vstupt je 500 Ohmi. Sériova linka je prizpusobena pro piipojeni k regulaénimu systému 1/4
hod. maxima HMP 64M. Funkce paralelnich vstupt i linky RS 485 je indikovana sviticimi
LED-diodami.

Vystupy regulatoru tvoii spinaci kontakty relé 5A/250V~. Pocet vystupu |ze nastavit
v rozsahu 1 az 16 stupnd. Vystupy lze naprogramovat pro kompenzaci indukeni
z&teZe-pripinani kapacity nebo pro kompenzaci kapacitni dodavky - piipindni indukénosti.
Hodnoty jednotlivych stupniu jsou zadavany v z&kladnim nastaveni regulatoru. Regulacni
pasmo lze volit v rozsahu cos ¢ 0,872-1 s volitelnou horni a dolni mezi hodnoty pasma
necitlivosti. Dale Ize volit rychlost regulace pri nedokompenzovani a pii piekompenzovéani a
zavidost zkréceni regula¢niho ¢asu.

Pristroj je dodavan v krabici IncaBox 144x144 pro upevnéni na piedni stranu
rozvadéce. Veskeré Udaje jsou zobrazovany na grafickém LCD displgi 128x64 bodu. Na
¢elnim panelu je rovnéz umisténa ovl&daci kldvesnice a Led diody pro signalizaci paralelnich
vstupu a sériove linky.

Instalace
VngjSi pripojeni regul&toru
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P Vystupy ke spinacim
Nz%%‘ilﬁn' prvKl‘]mplglond. baterit 1-16

K pripojeni reguldtoru slouzZi konektory se Sroubovacimi svorkami. RozloZeni funkce
konektoru je ziemé z obrézku viz. vySe. Doporuceny prufez piipojovanych vodici je
1,5mm?. Regulédtor nema vlastni vypinag, uvniti pristroje je tavna pojistka 200 mA. Proto je
nutné viadit do napdjeciho napéti vypinaci prvek. Je vhodné pouZzit jistic o jmenovité hodnoté
max. 4A.
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Technické udaje

Regulétor je osazen 8 nebo 16 vystupnimi spinacimi relé 5A/250V~. M& 4 aktivni
vstupy. Regulator ma rovnéZz vstup rozhrani 485.

Napajeni: 230V ~/50Hz

Prikon: 6 VA

Kryti IP40

Vnej§i rozmery: INCABOX 144 x 144 x 75 mm
Véha 1kg

Popisfunkce

Regulator reguluje pomoci tzv. rychlé aproximace, tj. ze je-li G¢innik mimo nastavené
pasmo necitlivosti déle jak nastaveny ¢as (rychlost regulace), tak regulétor vypocita nové
zapojeni vystupt dle jegjich hodnot, tak aby se G¢innik dostal na stied pasma, ktery lze
nastavit i asymetricky, atoto zapojeni vystupt se postupné uskutecni.

V regulatoru je rovnéZz zabudovana dtatistika ze které lze zjistit pocet sepnuti
jednotlivych stupni a dalSi Udaje viz dale.

Popisdisplg e

Aktudlni hodnota

Cosinu f ~
Cas
N cosft=0 . 980 1033 |&
e s T S~ Zbyvajici ¢asdo
Hodnoty namétenych P = BAKW Ind regulace
ykonu
YO =1 qi= 1okvar " stav regulace
Qc=  Okvar

Stav vystupt - Cz(_elkqvé,hodnc?ta

= |CCCecccl 42 pripojenych vyst.

Nadisplgji se v provoznim normalnim rezimu zobrazuje ¢inny ajalovy vykon v kW akVAr,
dale se zobrazuje aktudlni hodnota cosinu ¢ a stav regulace, ktery miaze nabyvat téchto
hodnot:

Ind - nedokompenzovano

Kap - prekompenzovano

-Kap - pirekompenzovano pres cos -1

- ( Z&dny znak ) je vykompenzovano
I'P-  -dodok velkému poklesu ¢inného vykonu, bude provedeno odkompenzovani
XXXX - ¢inny vykon je mensi nez 1/4 1. stupng, pii tak malém vykonu se odpoji
vSechny vystupy, protoZe by mohlo jit o poruchu pienosu impulsia z el ektr.
Reg - pravé probiharegulace
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Na spodnim fadku displeje se zobrazuje aktudlni stav piipojenych zétézi, a to tak, Ze je-li
stupen odpojen, na displgji sviti malé pismenko “c” nebo “1”, je-li stupen zapojen, pak velké
pismeno “C” nebo “L” , ato dletoho je-li zateZ daného stupné kapacitni nebo indukéeni.

Kl&vesnice, menu a nastaveni parametr i
Menu je aktivovano stiskem klavesy ENTer z klidového rezimu displeje. Regulace

neni vstupem do menu nijak ovlivnéna.
Klavesnice je Sestitlacitkova a umoznuje nasledujici volby:

Pohyb v menu: ENT - aktivace polozky
+,- - pohyb v menu
ESC - navrat do piedchoziho menu
Polozky: ENT - aktivace a zobr azeni aktualniho nastaveni
<-->+ - - zmeény
ENT - potvrzeni nové hodnoty
ESC - nezapisuyj novou hodnotu

Manualni regulace

Manualni regulaci lze provést v zékladnim pohledu regulatoru stiskem klavesy
ESCape, a pii jegjim podrZeni se tlagitky + a - zvy3uje nebo sniZuje hodnota kapacitni sozky
zéteze.

Nahr ani nového SW do regulatoru

se provadi pres komunikacni software na PC. Po nahrani nové SW do reguléatoru je
nutné manuané spustit update a to z menu zobrazeni verze SW a HW. Spusténi se provede
soucasnym stiskem vSech 4 Sipek. Poté se Vs regulator zepta chcete-li pokragovat a provede
kontrolu nahraného programu. KdyZ je program v poradku tak se regulétor zresetuje a zaéne
update SW coz indikuji blikajici diody vstupi. Po dokon¢eni dojde znovu k resetu a spusti se
JiZ novy regulacni software.

VeSkeré nastaveni regulatoru je zachovano a neni nutné jgj znovu nastavovat.



Menu

Nastav vystupy

Pokud budou k regulaci pouzity kondenzatory i tlumivky pak je dilezité aby hodnota
tlumivky byla vzdy vétsi nez hodnota nejmensiho kondenzatoru, jinak neni zaru¢ena spravna
funkce regul ace.

Podet atyp vystupi - pocet vyvstupﬁ regul atoru |ze nastavit pomoci tlagitek + a - v rozsahu
1 - 16 vystupu. Sipkami doprava a dolevalze ménit rozdéleni vystupt na
kondenzatory “C” atlumivky “L”

Hodnota a vahy vystupii - zde s miZete nastavit hodnotu prvniho stupné avahy dalSich
vystupt. Hodnotu 1 stupné |ze nastavit v rozsahu 0,1 - 999,9 kvar, vahy pak
|ze nastavit v rozsahu 1 az 99.

Cas opétovného zapojeni - je ¢as kdy je blokovan vystup pred opstovnym pouZitim pro
regulaci. Cas |ze nastavit v rozsahu 10 - 2550 sekund.

Vystup por uchy - zde |ze navolitmé-li pouZit vystup za za poslednim pouzitym vystupem
pro indikaci poruchy, |ze rovnéz nastavit zpozdeni indikace poruchy od
momentu kdy dojde k poruse.

Porucha se vyhlasuje v técto piipadech:
1) kdyZ je poZzadavek na piipojeni kondenzétoru nebo tlumivky, ale regulace
jiZ nema z&dneé nezapojené k dispozici.

Typ a hodnota vystupu - zde | ze nastavit typ vystupu na C (kondenzator) nebo L (tlumivku).
U kazdého vystupu se také nastavuje hodnota ato v rozsahu 0,1-3276,7 kvar.
Kurzorem se pohybuje pomoci Sipek doprava a doleva, pomoci tlacitek + a -
se pak meni nastavené udaje. Mezi jednotlivymi vystupy se |ze piepnout
pouze kdyZ je kurzor napozici ¢ida vystupu.

Testuj vystupy - zde si Ize odzkouget spravné pripojeni vystupi. Sipkami doprava a doleva
se pohybuj e kurzorem, tlacitky + a - se pak méni stav vystupu.

Nastav vstupy

Zadgj konstantu elektroméri - zde se zadava konstanta pro vSechny 4 vstupy, coz
zjednodu&uje nastaveni konstant jsou-li vSechny stejné. Konstantu Ize zadat v
rozsahu 0,00001 az 9999,99999.

Prifad’ vstupy - zde se pritazuji vstupam druhy pripojenych elektroméri, ato ¢inny, jalovy,
jalovadodavka a 1. podruzny elektromér, dale pak vstup pro externi ukonceni
zéznamu.

Zadgj konstanty - zde se zadavaji konstanty pro vstupy 1 aZ 4. Konstantu | ze zadat v rozsahu
0,00001 az 9999,99999. Konstantami |ze listovat pouze kdyZ je kurzor nacise
vstupu.
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Praméruj impulzy - Nastavuje se zde pocet impulzii od elektroméru pro vypocet aktudlnich
hodnot, ataké |ze nastavit maximalni délku impulzu od které se bude pro
vypocet brét pouze délka posedniho impulzu. Pri nastaveni poctu impulzi na
1 se pak prameruji veSkeré impulzy za ¢as odpovidajici délce
nepramerovatelného impulzu. Pocet impulzi |ze nastavit v rozmezi 1-8, ¢as
impulzu pak v rozmezi 10 aZ 240 sekund.

Nastav regulaci

Rozsah regulace - |ze se nastavuje horni a dolni mez necitlivosti, kde regul&tor neprovadi
regulaci, dale pak regulacni stied na ktery regulator kompenzuje kdyz je
Gcinnik mimo zadané pasmo necitlivosti. Parametry |ze zadat v rozsahu 0.872
az -0.873. Pomoci Sipek nahoru a doli se posunuje kurzor, Sipkami vpravo a
vlevo se méni nastavené Udaje.

Rozsah regulace 2. pasma - se nastavuje stejné jako Rozsah regulace. Toto nastaveni se pak
pouzije v ¢ase nastaveném v polozce Cas 2. regulacniho pasma.

Rychlost regulace - uréuje za jakou dobu ma regulator reagovat kdyz se U¢innik dostane pod
pasmo necitlivosti (nedokompenzovano) nebo nad pasmo necitlivosti
(prekompenzovano). Tento ¢as je zakladni a zkracuje se dle poméru
pozadované zmény zatéze k ngimensimu stupni ato bud’ linearng, kdy se
nastaveny ¢as podéli timto pomérem, nebo exponenciané, kdy se ¢as déli
druhou mocninou pomeéru pozZadované zmeny k nejmensSimu stupni.

Cas 2. regulaéniho pasma - zde se nastavuje bude-li 2. regulaini pasmo pouzito, a kdyz ano,
pak v jakém casoveém Useku dne. Je-li zastaven zacdtek pdsma na vétsi ¢as,
neZ jeho konec, pak se bude 2. regul. pasmo pouZivat i pies palnoc (00:00).

Pokles ¢inného vykonu - zde se nastavuje citlivost regulace na pokles ¢inného vykonu kdy
regulator snizi Uroven zat¢ze v poméru k poklesu ¢inného vykonu. Citlivost
|ze nastavit v krocich 1/1, 1/2, 1/5, 1/10, 1/20, 1/50, 1/100 a ----- kdy regulator
nebude reagovat na pokles.

Prodleva po regulaci - zde |ze nastavit kolik impulz ma prijit od jalového elektroméru
nez dojde k dal§i regulaci je-li nedokompenzovano. Hodnotu | ze nastavit v
rozsahu 1 - 9 impul zd.

Nastav komunikaci

Vystupni expander PM -4 - nastavuje se zde méa-li regulétor posilat povely po lince RS485
vystunim expanderam HMP 164 PM-4.
KdyZ se nahrava novy SW do regulétoru je vhodné tuto volbu zablokovat pro
rychlej§i nahrani SW do regulatorul.

Statistika a Cas

Statistika vstupii - zde |ze zobrazit celkovou hodnotu odebrané el. prace a dosazeny G¢innik
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Statistika vystupi - zde s |ze zobrazit pocet piipojeni jednotlivych vystupt. Klavesou
ENTer pak |ze tuto statistiku vymazat.

Nastav délku historie - zde si nastavit jak dlouhou historii ¢inného vykonu acosinu F, s ma
regulator pamatovat.

Zobraz historii - zde |ze zobrazit historii ¢inného vykonu acosinu f. Levé osaY udava
hodnoty vykonu, prava pak hodnoty cosinu f. Sipkami vpravo avievo lze
pohybovat &pkou, klavesami nahoru a doli se Sipkou hybe o 10 kroka.
Hodnoty vypsané pod grafem jsou pak udaji které byly naméreny v ¢ase na
ktery Sipka ukazuje.

Nastav datum a ¢as - zde se da nastavit datum a ¢as vnitinich hodin regulétoru.

Korekce ¢asu - kdyZ se rozhézi ¢as vnitinich hodin, pak zde Ize nastavit o kolik sekund se
ma ¢as posunout, tak aby hodiny byly presné.

Zaznamy

Zobraz zaznamy - zobrazi Udaje uloZené v zaznamu. Pomoci Sipek nahoru a dolu selistuje v
zédznamech, pomoci klavesy ENTer se piepingji zobrazené Udaje.

Nastav délku zaznamu - délka jednoho zaznamu maZe byt v rozmezi 1 aZz 60 minut. Po
uplynuti nastaveného ¢asu se ulozi naméiené hodnoty do zdznamu. Zaznam
muze byt t€Z ukoncen externé pomaoci vstupu “zaznam” .

Exter ni ukonéeni zaznamu - uréuje stav indikacni diody vstupu zaznamu pii kterém ma
dojit k ukonceni zaznamu.

Nastav Hedo - pomoci heslalze ménit nastaveni regulacnich parametri. Zde |ze zadané
hedo rovnéz zrusit. Heslo je 1324.

Zobrazverzi SW a HW - douZi k zobrazeni informaci o regulatoru a k updatu SW regul étoru.




Udr Zzba a servis

Regulétory QERP 408 / 416 nevyZaduji béhem provozu Zadnou Udrzbu. Pro spolehlivy
provoz je nutno dodrZet podminky piipojeni uvedené v navodu.

V piipadé poruchy vyrobku je tieba uplatnit reklamaci u dodavatel e na adrese:

ZAVODNY ELEKTRO
Lhotka 162

739 47 Kozlovice

okr. Frydek-Mistek

tel./fax.: 558 686 488

mobil: +420 605 24 88 10
e-mail: zavodny@zavodny.cz
http://www.zavodny.cz

Vyrobek musi byt radné zabalen tak, aby nedodo k jeho poSkozeni pii piepravé. Dale
musi byt dodan popis zavady. Pti uplathovani zaruc¢nich oprav je nutno dodat zarueni list, pri
mimozaru¢nich opravach objednavku na opravu.
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